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B-65285P0/03 IDENTIFICAGCAO E SOLUGAO DE PROBLEMAS 1.VISAO GERAL

VISAO GERAL

Esta secéo descreve o procedimento para aidentificacdo e solucéo de proble-
mas para cada médulo. Leia a secdo correspondente ao seu problema
atual paralocaliz&lo e tomar a devida agéo.

Primeiro verifique o niumero de alarme e o display de ESTADO indicado
No seu modulo com cadalista (0s nimeros de darme dalista séo aqueles parao
CNC) no Capitulo 2, paraencontrar ainformacao detalhada no Capitulo 3.
Em seguida tome a devida ac&o, de acordo com a informagéo detalhada.
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B-65285P0/03 TROUBLESHOOTING 2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO

2.1 PARA a Série 15i

2.1.1

Alarme Servo

Alarme n° |SVM | PSM Descricao Obs
SV0027 Ajuste de pardmetro servo-digital invalido 3.3.6
SV0361 Erro de fase do codificador de pulsos (integrado)| 3.3.7 (1)
SV0364 Alarme de fase do soft (integrado) 3.3.7(1)
SV0365 Erro de LED (integrado) 3.3.7(1)
SV0366 Erro de pulsos (integrado) 3.3.7(1)
SV0367 Erro de contagem (integrado) 3.3.7(1)
SV0368 Erro de dado serial (integrado) 3.3.7 (3)
SV0369 Erro de transferéncia de dados (integrado) 3.3.7 (3)
SV0380 Erro de LED (separado) 3.3.7 (2)
SV0381 Erro de fase do codificador de pulsos (separado) | 3.3.7 (2)
SV0382 Erro de contagem (separado) 3.3.7 (2)
SV0383 Erro de pulsos (separado) 3.3.7 (2)
SV0384 Alarme de fase do soft (separado) 3.3.7 (2)
SV0385 Erro de dados serial (separado) 3.3.7 (3)
SV0386 Erro transferéncia de dados (separado) 3.3.7 (3)
SV0387 Erro do sensor (separado) 3.3.7 (2)
SV0421 Excesso de erro semi-completo 3.3.8
SV0430 Sobreaquecimento do servo motor 3.35
SV0431 3 |Conversor: sobrecarga do circuito principal 3.1.3
SV0432 6 |Conversor: subvolt. no controle supr. de energia 3.1.6
SV0433 4 |Conversor: subvoltagem no link DC 3.1.4
SV0434 2 Inversor: subvoltagem no controle supr. de energia 3.2
SV0435 5 Inversor: subvoltagem no link DC 3.2
SV0436 Soft-térmico (OVC) 3.3.3
SV0437 1 |Conversor: sobrecorrente no circuito de entrada 3.1.1
SV0438 b Inversor: alarme de corrente do motor (eixo L) 3.2
SV0438 c Inversor: alarme de corrente do motor (eixo M) 3.2
SV0438 d Inversor: alarme de corrente do motor (eixo N) 3.2
SV0439 7 |Conversor: sobrevoltagem no link DC 3.1.7
SV0440 H |Conversor: excesso de energia na desaceleracéo 3.1.11
SV0441 Erro deslocamento atual 3.3.8
SV0442 5 |Conversor: falha pré-carga link DC 3.1.5
SV0443 2 |Conversor: vent. refrigeragdo parado 3.1.2
SV0444 1 Inversor: vent interno refrigeragéo parado 3.2
SV0445 Alarme desconexéo soft 3.34
SV0446 Alarme desconexao hard N&o acionado
SV0447 Alarme desconexao hard (separado) 3.34
SV0448 Alarme realimentador ndo combina 3.3.8
SV0449 8. Inversor: Alarme IPM (eixo L) 3.2
SV0449 9. Inversor: Alarme IPM (eixo M) 3.2
SV0449 A. Inversor: Alarme IPM (eixo N) 3.2
SV0600 8 Inversor: Alarme corrente link DC (eixo L) 3.2
SV0600 9 Inversor: Alarme corrente link DC (eixo M) 3.2
SV0600 A Inversor: Alarme corrente link DC (eixo N) 3.2
SV0601 F Inversor: vent refrig do radiador parado 3.2
SV0602 6 Inversor: sobreaquecimento 3.2

_05-




2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO TROUBLESHOOTING B-65285P0/03

Alarme n° |SVM | PSM Descricao Obs
SV0603 8. Inversor: alarme IPM (OH) (eixo L) 3.2
SV0603 9. Inversor: alarme IPM (OH) (eixo M) 3.2
SV0603 A. Inversor: alarme IPM (OH) (eixo N) 3.2
SV0604 P Erro de comunicagéo entre o amplificador e o 3.2

moédulo
SV0605 8 |Conversor: excesso de energia regenerativa 3.1.8
SV0606 A |Conversor: vent refrig do radiador parado 3.1.9
SV0607 E |Fase aberta no supr. energia principal do conversor 3.1.10
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B-65285P0/03 TROUBLESHOOTING 2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO

2.1.2 Alarme de Fuso

Alarme n° [SPM [PSM Descrigcao Obs
SP0001 01 Sobreaquecimento do motor 3.4.1
SP0002 02 Excesso de desvio de velocidade 3.4.2
SP0003 03 Estouro de fusivel do link DC 3.4.3
SP0004 04 E |Fase aberta no supr.de energia principal do conversor 3.1.10
SP0006 06 Sensor de temperatura desconectado 3.4.4
SP0007 07 Excesso de velocidade 3.4.5
SP0009 09 Sobrecarga no circuito principal/sobreaquecimentono IPM [  3.4.6
SP0011 11 7 |Conversor: sobrevoltagem no link DC 3.1.7
SP0012 12 Alarme de sobrecorrente do link DC/IPM gg:
SP0015 15 Alarme de interruptor de saidalinterruptor de fuso 3.4.8
SP098x 18 Erro no programa de verificagdo de soma 3.4.9
SP098x 19 Excesso de corregao no circuito de detecgio de corrente fase U| 3.4.10
SP098x 20 Excesso de correcdo no circuito de deteccdo de corrente fase V|  3.4.10
SP0021 21 Ajuste incorreto da polaridade do sensor de posi¢ao 3.4.11
SP022x 24 Erro serial de dado de transferéncia 3.4.12
SP0027 27 Codificador de posi¢do desconectado 3.4.13
SP0029 29 Sobrecarga em curto prazo 3.4.14
SP0030 30 1 [Sobrecorrente no circuito de entrada do conversor 3.1.1
SP0031 31 Alarme de bloqueio do motor 3.4.15
SP0032 32 Erro serial de comunicagédo do LS| RAM 3.4.16
SP0033 33 5 [Conversor: falha na pré-carga do link DC 3.1.5
SP0034 34 Dado de parédmetro fora da faixa definida 3.4.17
SP0035 35 Erro de pardmetro de rela¢do da transmissao 3.5.2
SP0036 36 Estouro do contador de erros 3.4.18
SP0037 37 Erro de pardmetro do detector de velocidade 3.4.19
SP0041 41 Erro de deteccdo do sinal de uma rotagéo do codif.de posicdo | 3.4.20
SP0042 42 Sinal de uma rotacédo do codif. de posi¢gao ndo detectado| 3.4.21

Erro de detecgao do sinal de uma rotagao do sensor de

SP0046 46 . 3.4.22
posi¢do durante o corte de rosca
SP0047 47 Erro de sinal do codificador de posicao 3.4.23
SP0050 50 Valor de ca’!culo d.o co~mando de velocidade excedido 3404
durante a sincronizagao de fuso
SP0051 51 4 |Conversor: subvoltagem do link DC 3.1.4
SP0052 52 Erro | de sinal ITP 3.4.25
SP0053 53 Erro Il de sinal ITP 3.4.25
SP0054 54 Alarme de sobrecarga de corrente 3.4.26
SP0055 55 Estado anormal do interruptor dos condutores de forca | 3.4.27
SP0056 56 Ventilador de refrigeracao interno parado 3.4.28
SP0057 57 H |Conversor: excesso de energia na desaceleracédo 3.1.11
SP0058 58 3 [Conversor: sobrecarga no circuito principal 3.1.3
SP0059 59 2 |Conversor: ventilador de refrigeracdo parado 3.1.2
SP0066 66 Alarme de comunicagao entre fuso e amplificador 3.4.29
SP0069 69 Velocidade de seguranga excedida 3.4.30
SP0070 70 Dado anormal do eixo 3.4.31
SP0071 71 Parametro anormal de seguranca 3.4.32
SP0072 72 Velocidade do motor em desacordo 3.4.33
SP0073 73 Sensor do motor desconectado 3.4.34
SP0074 74 Alarme de teste da CPU 3.4.35
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2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO TROUBLESHOOTING B-65285P0/03

Alarme n° | SPM | PSM Descricao Obs
SP0075 75 Alarme de teste do CRC 3.4.36
SP0076 76 Funcdo de seguranca ndo executada 3.4.37
SP0077 77 Numero de eixo em desacordo 3.4.38
SP0078 78 Parametro de seguranca em desacordo 3.4.39
SP0079 79 Operacao inicial de teste anormal 3.4.40
SP0081 81 Erro de detecgdo do sinal de uma rotagdo no sensor de motor| 3.4.41
SP0082 82 Sinal de uma rotagao no sensor de motor ndo detectado | 3.4.42
SP0083 83 Erro de sinal no sensor de motor 3.4.43
SP0084 84 Sensor de fuso desconectado 3.4.44
SP0085 85 Erro de detecgdo do sinal de uma rotagdo no sensor do fuso| 3.4.45
SP0086 86 Sinal de uma rota¢édo no sensor do fuso nao detectado 3.4.46
SP0087 87 Erro de sinal no sensor do fuso 3.4.47
SP0088 88 Ventilador de refrigeracdo do radiador parado 3.4.48
(ﬁc';%?gz) Outro alarme do amplificador de fuso 3.4.52
SP0097x A Erro de programag¢do ROM 3.4.49
SP0097x | A1 Erro de programagdo ROM 3.4.49
SP0097x | A2 Erro de programagdo ROM 3.4.49
SP0098 Outro alarme de conversor 3.4.52
SP0098 L e A
(MODELO A) b0 Erro de comunicagéo entre o amplificador € o médulo 3.4.50
(ﬁfﬁggf) b1 6 | Conversor: baixa voltagem no controle do supr. energia| 3.1.6
(ECI,DDOE?(? i) b2 8 [ Conversor: excesso de energia regenerativa 3.1.8
(“?OF.;E&? ,?) b3 2 | Conversor: ventilador de refrigeracéo do radiador parado| 3.1.9
(ECI)DDOEE 8) b0 Erro de comunicagéo entre amplificador e modulo 3.4.50
SP0111 . .

(MODELO B) b1 6 | Conversor: baixa voltagem no controle do supr. energia| 3.1.6
(ﬁfﬂgﬁ) b2 8 [ Conversor: excesso de energia regenerativa 3.1.8
SP0113 . . ~ .

(MODELO B) b3 A | Conversor: ventilador de refrigeracao do radiador parado 3.1.9
(35321028) (010] Alarme do dado de comunicagao 3.4.51
(ﬁfﬂgl) C1 Alarme do dado de comunicagao 3.4.51
ﬁg;%ﬂozg) Cc2 Alarme do dado de comunicagao 3.4.51
(ﬁfﬂgﬁ) C3 Erro no circuito do interruptor de fuso 3.4.52
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B-65285P0/03 TROUBLESHOOTING 2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO

2.2
2.2.1

PARA as Séries 16i, 187, 201, 214, 0i, e Power Mate i

Alarme Servo

Alarme n° |[SVM |PSM Descri¢do Obs
361 Erro de fase do codificador de pulsos (integrado) | 3.3.7 (1)
364 Alarme de fase soft (integrado) 3.3.7 (1)
365 Erro no LED (integrado) 3.3.7(1)
366 Erro de pulso (integrado) 3.3.7(1)
367 Erro de contagem (integrado) 3.3.7(1)
368 Erro serial de dado (integrado) 3.3.7 (3)
369 Erro de transferéncia de dado (integrado) 3.3.7 (3)
380 Erro no LED (separado) 3.3.7 (2)
381 Erro de fase do codificador de pulsos (separado)| 3.3.7 (2)
382 Erro de contagem (separado) 3.3.7 (2)
383 Erro de pulso (separado) 3.3.7 (2)
384 Alarme de fase soft (separado) 3.3.7 (2)
385 Erro serial de dado (separado) 3.3.7 (3)
386 Erro de transferéncia de dado (separado) 3.3.7 (3)
387 Erro de sensor (separado) 3.3.7 (2)
417 Parametro invélido 3.3.6
421 Excesso de erro semi-completo 3.3.8
430 Sobreaguecimento do servo motor 3.35
431 3 |Conversor: sobrecarga no circuito principal 3.1.3
432 6 |Conversor: subvoltagem de controle 3.1.6
433 4 |Conversor: subvoltagem no link DC 3.1.4
434 2 Inversor: subvoltagem no controle do supr. energia 3.2
435 5 Inversor: subvoltagem no link DC 3.2
436 Soft-térmico (OVC) 3.3.3
437 1 |Conversor: sobrecorrente no circuito de entrada 3.1.1
438 b Inversor: alarme de corrente do motor (eixo L) 3.2
438 c Inversor: alarme de corrente do motor (eixo M) 3.2
438 d Inversor: alarme de corrente do motor (eixo N) 3.2
439 7 |Conversor: sobrevoltagem no link DC 3.1.7
440 H |Conversor: excesso de energia na desaceleragdo| 2.1.11
441 Erro de corregdo da corrente 3.3.8
442 5 |Conversor: falha na pré-carga do link DC 3.1.5
443 2 |Conversor: ventilador de refrigeragéo parado 3.1.2
444 1 Inversor: ventilador interno de refrigeragao parado 3.2
445 Alarme de desconexao do soft 3.34
446 Alarme de desconexao do hard N&o acionado
447 Alarme de desconexdo do hard (separado) 3.3.4
448 Alarme de realimenta¢cdo em desacordo 3.3.8
449 8. Inversor: alarme IPM (eixo L) 3.2
449 9. Inversor: alarme IPM (eixo M) 3.2
449 A. Inversor: alarme IPM (eixo N) 3.2
453 Alarme de desconexao do soft (codif. de pulsos o) 3.34
600 8. Inversor: alarme de corrente do link DC (eixo L) 3.2
600 9. Inversor: alarme de corrente do link DC (eixo M) 3.2
600 A. Inversor: alarme de corrente do link DC (eixo N) 3.2
601 F Inversor: vent de refrigeragdo do radiador parado 3.2
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2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO TROUBLESHOOTING B-65285P0/03

Alarme n° |[SVM |PSM Descricdo Obs
602 6 Inversor: sobreaquecimento 3.2
603 8. Inversor: alarme IPM (OH) (eixo L) 3.2
603 9. Inversor: alarme IPM (OH) (eixo M) 3.2
603 A. Inversor: alarme IPM (OH) (eixo N) 3.2
604 P Er’ro de comunicagao entre amplificador e 39

modulo
605 8 |Conversor: excesso de energia regenerativa 3.1.8
606 A |Conversor: vent. refrigeracao do radiador parado 3.1.9
607 E |Fase aberta no supr. energia principal do conversor]  3.1.10
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B-65285P0/03

TROUBLESHOOTING

2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO

2.2.2

Alarme de Fuso

Alarme n° SPM |PSM Descricao Obs
9001 7n01 01 Sobreaquecimento do motor 3.4.1
9002 | 7n02 02 Excesso de desvio da velocidade 3.4.2
9003 | 7n03 03 Estouro de fusivel no link DC 3.4.3
9004 | 7n04 04 E |Fase aberta no conversor do supr. principal energia 3.1.10
9006 | 7n06 06 Sensor de temperatura desconectado 3.4.4
9007 | 7n07 07 Excesso de velocidade 3.4.5
9009 | 7n09 09 Sobrecarga no circuito principal / sobreaquecimento do IPM 3.4.6
9011 n11 11 7 |Conversor: sobrevoltagem no link DC 3.1.7
9012 | 7n12 12 Sobrecorrente no link DC/alarme IPM 3:;2?
9015 | 7n15 15 Alarme no interruptor de saida/interruptor do fuso 3.4.8

750 18 Erro no programa de verificagdo de soma 3.4.9
750 19 Excesso de correcdo no circuito de detec¢ao de corrente fase U| 3.4.10
750 20 Excesso de corregao no circuito de detecgao de corrente fase V| 3.4.10
9021 7n21 21 Ajuste incorreto da polaridade do sensor de posi¢cao 3.4.11
749 24 Erro serial do dado de transferéncia 3.4.12
9027 | 7n27 27 Codificador de posi¢gao desconectado 3.4.13
9029 | 7n29 29 Sobrecarga curto prazo 3.4.14
9030 [ 7n30 30 1 [Sobrecorrente no circuito de entrada do conversor 3.1.1
9031 7n31 31 Alarme de bloqueio do motor 3.4.15
9032 | 7n32 32 Erro serial de comunicagéo do LS| RAM 3.4.16
9033 | 7n33 33 5 |Conversor: falha na pré-carga do link DC 3.1.5
9034 | 7n34 34 Dado de pardmetro fora da faixa definida 3.4.17
9035 [ 7n35 35 Erro de parédmetro na relagédo de transmissao 3.5.2
9036 | 7n36 36 Estouro no contador de erros 3.4.18
9037 | 7n37 37 Erro no parédmetro detector de velocidade 3.4.19
9041 7n41 41 Erro de detec¢do do sinal de uma rotagdo do codif. de posicao| 3.4.20
9042 | 7n42 42 Sinal de uma rotac&o do codificador de posi¢gao ndo detectado 3.4.21
9046 | 7n46 46 Errg d~e deteccado do sinal de uma rotagédo do sensor de 3.4.22
posi¢do durante o corte de rosca
9047 | 7n47 47 Erro de sinal do codificador de posi¢édo 3.4.23
9050 | 7n50 50 Valor de ca’!culo dp co~mando de velocidade excedido 3424
durante a sincronizagao do fuso
9051 7n51 51 4 |Conversor: subvoltagem do link DC 3.1.4
9052 | 7n52 52 Erro | de sinal ITP 3.4.25
9053 | 7n53 53 Erro Il de sinal ITP 3.4.25
9054 | 7n54 54 Alarme de sobrecarga da corrente 3.4.26
9055 | 7n55 55 Estado anormal de interruptor dos condutores de forga 3.4.27
9056 | 7n56 56 Ventilador de refrigeragao interno parado 3.4.28
9057 | 7n57 57 H [Conversor: excesso de energia na desaceleragcéo 3.1.11
9058 | 7n58 58 3 |Conversor: sobrecarga no circuito principal 3.1.3
9059 | 7n59 59 2 |Conversor: ventilador de refrigeracao parado 3.1.2
9066 | 7n66 66 Alarme de comunicacgédo entre fuso e amplificador 3.4.29
9069 | 7n69 69 Velocidade de seguranca excedida 3.4.30
9070 | 7n70 70 Dado anormal do eixo 3.4.31
9071 n71 71 Pardmetro anormal de seguranga 3.4.32
9072 | 7n72 72 Velocidade do motor em desacordo 3.4.33
9073 | 7n73 73 Sensor do motor desconectado 3.4.34
9074 | 7n74 74 Alarme de teste da CPU 3.4.35
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2.NUMEROS DE ALARME E BREVE DESCRICAO TROUBLESHOOTING B-65285P0/03

Alarme n° SPM |PSM Descricao Obs
9075 | 7n75 75 Alarme de teste do CRC 3.4.36
9076 | 7n76 76 Fungéo de seguranga ndo executada 3.4.37
9077 | 7n77 77 Numero de eixo em desacordo 3.4.38
9078 | 7n78 78 Parametro de seguranga em desacordo 3.4.39
9079 | 7n79 79 Operagao inicial de teste anormal 3.4.40
9081 7n81 81 Erro de detecgao do sinal de uma rotagdo do sensor de motor | 3.4.41
9082 | 7n82 82 Sinal de uma rotagao do sensor de motor ndo detectado 3.4.42
9083 | 7n83 83 Erro de sinal do sensor de motor 3.4.43
9084 | 7n84 84 Sensor de fuso desconectado 3.4.44
9085 | 7n85 85 Erro de detecgéo do sinal de uma rotagao do sensor de fuso 3.4.45
9086 | 7n86 86 Sinal de uma rotagao do sensor de fuso ndo detectado 3.4.46
9087 | 7n87 87 Erro de sinal do sensor de fuso 3.4.47
9088 | 7n88 88 Ventilador de refrigeragao do radiador parado 3.4.48

7n97 QOutro alarme de amplificador do fuso 3.4.52

7n98 Outro alarme de conversor 3.4.52

749 A Erro de programa ROM 3.4.49

749 A1 Erro de programa ROM 3.4.49

749 A2 Erro de programa ROM 3.4.49

9110 | 7n98 b0 Erro de comunicagao entre amplificador e médulo 3.4.50
9111 7n98 b1 6 |Conversor: baixa voltagem no controle do supr. de energia 3.1.6
9112 | 7n98 b2 8 |Conversor: excesso de energia regenerativa 3.1.8
9113 | 7n98 b3 A |Conversor: ventilador refrigeragdo do radiador parado 3.1.9
9120 CO Alarme do dado de comunicagao 3.4.51
9121 C1 Alarme do dado de comunicagao 3.4.51
9122 C2 Alarme do dado de comunicagao 3.4.51
9123 C3 Erro no circuito do interruptor de fuso 3.4.52
756, 766 Dado anormal do eixo 3.4.51

*  nrepresenta um numero de fuso.
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3.IDENTIFICACAO, SOLUCAO DE PROBLEMAS E ACAO  TROUBLESHOOTING  B-65285P0/03

3.1 MODULO DO SUPRIMENTO DE ENERGIA (PSM, PSMR)

Se ocorrer um alarme no display de ESTADO, o LED DE ALARME pisca
em vermelho, e o display de 7 segmentos de um digito indicaum codigo de
alarme ou cddigo de aviso.

O significado de cada codigo de aviso é o mesmo que o do codigo
correspondente de alarme. Se um codigo de aviso é visualizado, ocorrera
uma condi¢do de alarme em um certo periodo de tempo. O PSM ou PSMR
permanece funcionando engquanto o cédigo de aviso estiver sendo exibido.
Exemplo deum display = Exemplo de um display

de codigo de alarme de cddigo de aviso

-

C

3.1.1 Cédigo de Alarme 1 (PSM)

Para o PSM-5.5; a PSM-15 i

Para o PSM-15i a PSM-37i

(1) Significado
O moédulo de energia do circuito principal (IPM) detectou uma
condi¢do anormal.

2)

(D)

)

Causa, identificacdo e solucdo de problemas

(a)
(b)
(©)

(d)

Diminuicdo davalt. do controle de supr. do modulo de energia (IPM)
— Substitua a unidade de forca.

Desequilibrio de voltagem na entrada do suprimento

— Veifique aespecificacdo de entrada do suprimento de energia.
A especificacdo do reator AC ndo esta de acordo com o PSM
€m uso.

— Veifique o PSM e a especificacéo do reator AC.

Falhano IPM

— Substituao IPM.

Significado
Fluxo de sobrecorrente na entrada do circuito principal.

Causa, identificacdo e solucdo de problemas

(a)

Desequilibrio de voltagem na entrada do suprimento
— Veifique aespecificacdo de entrada do suprimento de energia.

(b) A especificagéo do reator AC ndo esté de acordo com o PSM

(c)

em Uuso.
— Verifigue o PSM e a especificagdo do reator AC.
IGBT com defeito

— Substitua o IGBT.
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3.1.2  cCédigo de Alarme 2 (PSM, PSMR)

(1) Significado
Interrupcdo no ventilador de refrigeracdo para o circuito de controle.

(2) Causa, identificacdo e solucdo de problemas
(a) Ventilador de refrigeracdo quebrado
Verifique se o ventilador de refrigeracéo gira normalmente.
— Substitua-o.

3.1.3  cCoédigo de Alarme 3 (PSM)

(1) Significado
Aumento anormal de temperatura no coletor de calor do circuito
principal.

(2) Causa, identificacdo e solucdo de problemas
(a) Oventilador derefrigeracéo para o circuito principal esta quebrado
Verifique se o ventilador de refrigerac&o para o circuito principa
gira normalmente.
—  Substitua-o.
(b) Acumulacdo de po
— Limpe o sstemade refrigeragdo com um aspirador de p6 ou
soprador de fébrica.
(c) Sobrecarga
—  Inspecione as condi¢des de operagéo.
(d) Instalagdo deficiente da placa de controle de circuito impresso
—  Certifique-se de empurrar a chapa o mais distante possivel.
(Este alarme sera visualizado se um dos conectores para a
conexdo entre a placa de controle do circuito impresso e
a placa de energia do circuito impresso estiver separada).

3.1.4  coédigo de Alarme 4 (PSM, PSMR)

(1) Significado
No circuito principal, avoltagem do DC (link DC) diminuiu.

(2) Causa, identificacdo e solugcdo de problemas

(a) Ocorreu uma peguena queda de energia.
— Verifique o suprimento de energia.

(b) Baixavoltagem naentrada do suprimento de energia
— Verifique a especificacdo do suprimento de energia.

(¢) O suprimento de energia do circuito principal pode ter sido
dedigado com umalliberacdo de estado de parada de emergéncia
— Verifique asequéncia
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3.1.5  coédigo de Alarme 5 (PSM, PSMR)

(1) Significado
O capacitor do circuito principal ndo foi recarregado dentro do tempo
especificado.

(2) Causa, identificacdo e solucdo de problemas
(a) Foram conectadas muitas unidades SVM e/ou SPM.
— Verfigue a especificacdo do PSM.
(b) Curto-circuito no link DC.
— Verifigue a conexéo.
(c) Defeito no resistor de limitagdo da corrente de recarga.
—  Substitua a placa de distribuicgo..

3.1.6  codigo de Alarme 6 (PSM, PSMR)

(1) Significado
Diminuicdo de voltagem no controle do suprimento de energia.

(2) Causa, identificacéo e solugdo de problemas

(a) Diminuicdo navoltagem de entrada
— Verifique o suprimento de energia

3.1.7  cCédigo de Alarme 7 (PSM, PSMR)

(1) Significado
No circuito principal, avoltagem do DC no link DC esta excessiva
mente alta.

(2) Causa, identificacdo e solucdo de problemas
(a) [Excesso de energiaregenerativa
O PSM néo possui capacidade suficiente.
— Verifigue a especificacdo do PSM.
(b) A impedancia de saida dafonte de energia AC é muito alta.
— Verifique aimpedancia de saida da fonte de energia.
(Normal, se a variagdo de voltagem no tempo maximo
de saida estiver dentro de 7%)
(¢) O suprimento de energia no circuito principal pode ter sido
dedigado com umaliberacdo do estado de parada de emergéncia.
— Verifique asequéncia
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3.1.8 coédigo de Alarme 8 (PSMR)

(1) Significado
Excesso de energia regenerativa num curto prazo.

(2) Causa, identificacdo e solucdo de problemas
(a) Insuficiéncianaresisténciaregenerativa.
— Revise aespecificacdo daresisténciaregenerativa.
(b) Fahano circuito regenerativo

— O circuito regenerativo esta anormal. Substitua o
PSMR.

3.1.9  coédigo de Alarme A (PSM)

(1) Significado
Parada do ventilador de refrigeracio do estabilizador ext. de refrigeracéo.

(2) Causa, identificacdo e solugéo de problemas
(a) Quebrano ventilador derefrig. do estabilizador ext. de refrigeracéo.
Verifique se o ventilador de refrigeragdo do estabilizador ext. de
refrigeracdo gira normalmente.
—  Substitua-o.
(b) Instalagdo deficiente da placa de controle de circuito impresso
—  Catifique-sedeingdaar aplacade controle de circuito impresso.
(Este dlarme pode ser acionado se um dos conectores paraa
conexdo entre a placa de controle de circuito impresso e
aplacade energiado circuito impresso estiver solta).

3.1.10 cédigo de Alarme E (PSM, PSMR)

(1) Significado
O suprimento da entrada de energia € anormal (fase aberta).

(2) Causa, identificacdo e solucdo de problemas
(a) O suprimento da entrada de energia € de fase aberta.
Verifigue avoltagem do suprimento de energia
—  Se ndo houver problemas com a voltagem do suprimento
de energia, verifigue as conexdes.
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3.1.11 cCédigo de Alarme H (PSMR)

(1)

2)

Significado
A temperatura do resistor regenerativo subiu excessiva-
mente.

Causa, identificacdo e solucdo de problemas
(a) Resisténciaregenerativa ndo detectada
— Verifigue afiago para aresisténciaregenerativa
(b) Resisténcia regenerativa insuficiente
— Revise a especificacdo para a resisténcia regene-
rativa
(c) [Excesso de energiaregenerativa
— Reduza a frequiéncia na qual ocorre a aceleracédo/
desacel eracao.
(d) Paradado ventilador de refrigeracéo do resistor regenerativo
— Verifique se o ventilador de refrigeracdo do resistor rege-
nerativo parou.
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3.2 MODULO DO SERVO AMPLIFICADOR

A tabela seguinte lista os alarmes correspondentes ao servoamplificador.
Veja esta tabela enquanto compara os cédigos de alarme do CNC
apresentados no Capitulo 2, "NUmeros de Alarme e Breve Descricéo"
com osdisplaysde LED do SVM.

Alarme SLSE::B’ Causa principal Referéncia
- Ventilador ndo funciona
Inversor: vent.interno refrigeracdo parado 1 - Conector ou cabo do motor do ventilador com defeito 3.2.1
- Falha SVM
- A saida do controle de suprimento de energia de 24V do
Inversor: subvoltagem no controle do 2 SPM esta baixa 3292
suprimento de energia - Concector/cabo (CXA2A/B) com defeito o
- Falha SVM
- Baixa voltagem de entrada
Inversor: subvoltagem do link DC 5 - Conexao deficiente na barra curta do link DC 3.23
- Falha SVM
- O motor esta sendo utilizado numa condi¢ao severa
Inversor: sobreaquecimento 6 - A temperatura ambiente esta alta 3.24
- Falha SVM
Inversor: ventilador de refrigeracéo - Ventilador ndo funciona . .
do radiador parado F - Conector ou cabo do motor do ventilador com defeito 3.25
- Falha SVM
Erro de comunicagéo entre amplificador - Concector/cabo (CXA2A/B) com defeito
. P 3.2.6
e modulo - Falha SVM
- Curto-circuito entre as fases do condutor de energia ou
falha no aterramento
Inversor: alarme de corrente do link DC| 8 - Curto-circuito entre as fases de enrolamento do motor (3.2.7
(eixo L) ou falha no aterramento
- Falha SVM
Inversor: alarme IPM (eixo L) s - Curto-circuito entre as fases do condutor de enrgia ou
falha no aterramento
Inversor: alarme IPM (eixo M) 9. - Curto-circuito entre as fases de enrolamento do motor (3.2.8
ou falha no aterramento
Inversor: alarme IPM (eixo N) A. - Falha SVM
Inversor: alarme IPM (OH) (eixo L) 8. - O motor esta sendo utilizado numa condigao severa
Inversor: alarme IPM (OH) (eixo M) 9. |- A temperatura ambiente esta alta 3.29
Inversor: alarme IPM (OH) (eixo N) A. |- Falha SVM
) . - Curto-circuito entre as fases do condutor de energia ou
Inversor: al. de corrente do link DC (eixo L) b falha no aterramento
- Curto-circuito entre as fases de enrolamento do motor
Inversor: al. de corrente do link DC (eixo M) c ou falha no aterramento 3.2.10
- Ajuste incorreto do ID motor
Inversor: al. de corrente do link DC (eixo N) d - Falha SVM
- Falha no motor
! - Falha no conector ou cabo (JF*)
. |Piscando
Inversor: supr. anormal do controle energia - Falha no motor 3.2.1
~__|-FalhaSvMm
Inversor: erro FSSB de comunicagéo - Falha no conector ou cabo (COP10B)
(COP10B) U |- Falha SVM 3.2.12
- Falha no CNC
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Display I .
Alarme de LED Causa principal Referéncia
Inversor: Erro FSSB de comunicagéo L - Falha no conector ou cabo (COP10A) 3213
(COP10A) - Falha SVM o
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3.2.1 Cédigo de Alarme 1

(1) Significado
Inversor: ventilador interno de refrigeracéo parado
(2) Causa, identificacdo e solucéo de problemas
(a) Veifique se haagum materia estranho no ventilador.
(b) Certifigue-se de empurrar a placa (placa de controle do cir-
cuito impresso) o mais distante possivel.
(¢) Verifique se o conector do ventilador foi corretamente conectado.
(d) Substituao ventilador.
(e) Substituao SVM.

3.2.2 Cobdigo de Alarme 2

(1) Significado
Inversor: subvoltagem no controle do suprimento de energia
(2) Causa, identificacdo e solugdo de problemas
(a) Verifigue a voltagem de entrada trifasica do amplificador
(a voltagem ndo pode ser menor que 85% do célculo da
voltagem de entrada).
(b) Verifique a saida de voltagem do suprimento de energia de 24V
do PSM (avoltagem normalmente ndo € mais baixa que 22,8V).
(c) Verifique o conector e o cabo (CXA2A/B).
(d) Substituao SVM.

3.2.3  Coédigo de Alarme 5

(1) Significado
Inversor: subvoltagem no link DC
(2) Causa, identificacdo e solucéo de problemas

(a) Verifique se os parafusos para o cabo (barra) de conexdo do
link DC est&o firmemente apertados.

(b) Seocorrer umacondicdo de darme de baixavoltagem no link DC
em mais de um maodulo, veja a Subsecdo 3.1.4, "Cddigo
de adlarme 4", para maiores detalhes de como solucionar os
problemas do médulo de suprimento de energia.

(¢) Seocorrer umacondicao de darme de baixavoltagem no link DC
em um SVM somente, certifique-se de empurrar aplaca (placade
controle do circuito impresso) daguele SVM o mais distante possivel.

(d) Substituao SVM no qual ocorreu este alarme.
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3.2.4 Cédigo de Alarme 6

(1) Significado
Inversor: sobreaquecimento
(2) Causa, identificacdo e solugdo de problemas
(a) Verifique se o motor esta sendo utilizado em ou abaixo de sua
poténcia nominal continua.
(b) Verifique se a capacidade de refrigeracdo do gabinete é su-
ficiente (inspecione os ventiladores e filtros).
(¢) Veifique se atemperatura ambiente ndo estd muito alta
(d) Certifique-se de empurrar a placa (placa de controle do circuito
impresso) 0 mais distante possivel.
(e) Substituao SVM.

3.2.5  Coédigo de Alarme F

(1) Significado
Inversor: ventilador de refrigeracdo do radiador parado
(2) Causa, identificagcdo e solucéo de problemas
(a) Verifique se hamaterial estranho no ventilador.
(b) Certifique-se de empurrar a placa (placa de controle do circuito
impresso) 0 mais distante possivel.
(c) Verifique seo conector do ventilador esta corretamente conectado.
(d) Substitua o ventilador.
(e) Substituao SVM.

3.2.6 Codigo de Alarme P

(1) Significado
Erro de comunicacdo entre amplificador e médulo
(2) Causa, identificacdo e solucéo de problemas
(a) Verifique o conector e o cabo (CXA2A/B).
(b) Substitua a placa de controle do circuito impresso.
(¢) Substituao SVM.
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3.2.7

Cdédigo de Alarme 8

(1) Significado
Inversor: alarme de corrente do link DC
(2) Causa, identificacdo e solucéo de problemas

(a)

(b)

(c)

Desconecte os condutores de energia do motor do SVM, e
libere 0 SVM da condicéo de parada de emergéncia.
<1> Se ndo ocorreu nenhuma condicdo de alarme anormal na
correntedo link DC
— Vapara(b).
<2> Se ocorreu uma condic¢éo de alarme anormal na corrente
dolink DC
— Substituao SVM
Desconecte os condutores de energiado motor do SV M, e verifique
0 isolamento entre PE e o condutor de energia do maotor U, V ou
W.
<I> Seoisolamento estiver deteriorado
— Vapara(c).
<2> Seoisolamento estiver normal
— Substituao SVM
Desconecte os condutores de energiado motor do SV M, e verifique
se o isolamento do motor ou os condutores de energia estéo
deteriorados.
<I> Seoisolamento do motor estiver deteriorado
— Substitua o motor.
<2> Seoisdlamento dequaquer condutor deenergiaediver deteriorado
— Substitua o condutor de energia.
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3.2.8 Cédigos de Alarme 8., 9., e A.

(1) Significado
Inversor: darme IPM
Causa, identificacdo e solucdo de problemas

2)

(a)
(b)

(©)

(d)

Certifigue-se de empurrar a placa (placa de controle de cir-
cuito impresso) o mais distante possivel.
Desconecte os condutores de energia do motor do SVM, e
libere 0 SVM da condic&o de uma parada de emergéncia.
<1> Sendo ocorreu nenhuma condi¢do de alarme |PM
— Vapara(b).
<2> Seocorreu uma condicdo de darme |PM
— Substituao SVM
Desconecte os condutores de energiado motor do SVM, e verifi-
gue o isolamento entre PE e o condutor de energiado motor U, V,
ouW.
<I> Seoisolamento estiver deteriorado
— Vapara(c).
<2> Seoisolamento estiver normal
— Substituao SVM
Desconecte 0 motor de seus condutores de energia, e verifique
se o isolamento do motor ou os condutores de energia estéo
deteriorados.
<I> Seoisolamento do motor estiver deteriorado
— Substitua o motor.
<2> Seoisdlamento dequaquer condutor deenergiaediver deteriorado
— Substitua o condutor de energia.

3.2.9 Cédigos de Alarme 8., 9., e A.

(1) Significado
Inversor: alarme |PM (OH)
Causa, identificago e solucao de problemas

)

(a)

(b)
(©)

(d)

(e)
®

Certifique-se de empurrar a placa (placa de controle do cir-
cuito impresso) o mais distante possivel.

Verif. seo vent. derefrigerac@o do coletor de caor esta funcionando.
Verifique se 0 motor esta sendo utilizado em ou abaixo de sua
poténcia nominal continua.

Verifique se a capacidade de refrigeracdo do gabinete é suficiente
(inspecione os ventiladores e filtros).

Verifique se atemperatura ambiente ndo esta muito alta.
Substituao SVM.
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3.2.10 cCodigos de Alarme b, ¢, e d

(1) Significado
Inversor: alarme de corrente do link DC
Causa, identificacdo e solucdo de problemas

2)

(a)

(b)
(©)

(d)

(e)

Verificando os parémetros de servo

Consultando o "Manual de Parémetros Série ais/ o de SERVO-
MOTOR AC FANUC (B-65270EN)", verifigue se 0s seguintes
parémetros possuem valores predefinidos.

Série 151 No.1809 No.1852 No.1853

Série 16i, 18i, 20i, 211, Oi

Power Mate i No.2004 No.2040 No.2041

Alternativamente, se ocorrer uma condicéo anormal de alarme da
corrente do motor, somente na acel eracao/desacel eracdo répida,
tudo indica que o motor estd sendo usado em uma condicéo
muito severa. Aumente a congtante de tempo de acel eracéo/desace-
leracdo, e veja 0 que ocorrera.
Certifigue-se de empurrar a placa (placa de controle do circuito
impresso) 0 mais distante possivel.
Desconecte os condutores de energia do motor do SVM, e
libere 0 SVM de uma condic¢do de parada de emergéncia.
<1> Sené&o ocorrer nenhuma corrente anormal no motor

— Vapara(c).
<2> Se ocorrer uma corrente anormal no motor

— Substituao SVM
Desconecte os condutores de energia do motor do SVM, e veri-
fique o isolamento entre PE e 0 condutor de energiado motor U, V,
ouW.
<I> Seoisolamento estiver deteriorado

— Vapara(d).
<2> Seoisolamento estiver normal

— Substituao SVM
Desconecte 0 motor de seus condutores de energia, e verifique
se o isolamento do motor ou os condutores de energia estéo
deteriorados.
<I> Seoisolamento do motor estiver deteriorado

— Substitua o motor.
<2> Seoisdlamento dequaquer condutor deenergiaedtiver deteriorado

— Substitua o condutor de energia.
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3.2.11 cCédigo de Alarme "-" Piscando

(1) Significado
Inversor: suprimento anormal do controle de energia
(2) Causa, identificacdo e solucéo de problemas

(a)

(b)

Desconecte o cabo de realimentacao (JF*) do SVM, e em
seguidaligue a chave.
<1> Secontinuar a piscar

— Substituao SVM
<2> Separar de piscar

— Vapara(b).
Desconecte o cabo de realimentacdo (JF*) do Codificador
de pulsos, e em seguida ligue a chave. (Mantenha o cabo na
lateral do SVM conectado).
<1> Secontinuar a piscar

— Substitua o cabo.
<2> Separar de piscar

— Substitua o motor.
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3.2.12 cCédigo de Alarme U

Lado mestre _|

(Lado CNC)

(1) Significado
Inversor: erro FSSB de comunicacdo (COP10B) (NOTA)
(2) Causa, identificacdo e solucéo de problemas
(a) Subgtituao cabo 6tico do SVM (COP10B) que estamais proximo
do CNC, no qua pode-se visudizar "U" (naFig. 3.2.12, o cabo
entre aUNIDADE 2 e aUNIDADE 3).
(b) Substituao SVM que estd mais proximo do CNC no qual "U"
€ exibido (naFig. 3.2.12, UNIDADE 3).
(¢) Substituao SVM do COP10B que esta mais proximo do CNC
no qua "U" éexibido (naFig. 3.2.12, UNIDADE 2)
(d) Substituao cartdo servo no CNC.

Quando o CNC estiver ligado, "U" pisca por al-
guns instantes, e entdo " - " acende sem interrupgao.
Entretanto, isto n&o € uma falha.

UNIDADE 1 UNIDADE 2 UNIDADE 3 UNIDADE 4
L L U U
COP10B COP10B COP10B COP10B
Lado servo

g g g I

COP10A COP10A COP10A COP10A
Fig. 3.2.12
NOTA
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3.2.13 Codigo de Alarme L

Lado mestre _|

(Lado CNC)

(1) Significado
Inversor: erro FSSB de comunicacdo (COP10A).
(2) Causa, identificacdo e solucéo de problemas

(a)

(b)
(©)

UNIDADE 1

Subgtitua o cabo ético do SVM (COP10A) que estdmais distante
do CNC, no qual pode-sevisudizar "L" (naFig. 3.2.13, o cabo
entre aUNIDADE 2 e aUNIDADE 3).

Substituao SVM que esta mais distante do CNC no qual "L"
€ exibido (naFig. 3.2.13, UNIDADE 2).

Substitua o SVM do COP10A gue esta mais distante do CNC
no qual "L" é exibido (naFig. 3.2.13, UNIDADE 3)

UNIDADE 2 UNIDADE 3 UNIDADE 4

COP10B

g

COP10A

//I/ L]
T =

COP10B COP10B COP10B

Lado servo

COP10A COP10A COP10A

Fig. 3.2.13
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3.3 SOFTWARE SERVO

Se um alarme servo for acionado, uma mensagem de alarme é enviada, e
seus detalhes também sdo exibidos na tela de gjuste do servo, ou na
tela de diagnostico. Utilizando a tabela de identificagdo do alarme
dado nesta secéo, determine o alarme, e tome a devida agéo.

3.3.1 Tela de Ajuste do Servo

® Série 15/

® Séries 161, 181, 201, 214, 07

Informacéo X AXIS N
detalhada do alarme {PARAMETER> CHOMITOR}
FUHC. BIT 88881884 ALARH 1 opeopene <1>
LOOP GAIH 388H ALARHM 2 Ba181811| <2>
TUHING 5T. H ALARH 3 181868008 <3>
SET PERIOD H ALARH 4 BEBEEEEH <4>
IHT. GAIH 89 ALAEH 5 BEEEEEEH <5>
PROP. GAIH —781 LOOF GAIH B
FILTER 8 POS EEROR B
VELOC. GAIH 288 CUREEHT 3 B
CURREHNT €A B
SPEEDCEPH2 B

O seguinte procedimento pode ser utilizado para visualizar a tela de
gjuste do servo.
(O DPL/MDI do Power Mate ndo possui tela de gjuste do servo).

— [CAPITULO] — [SERVO] —[[>] — [ALARME SERVO]

5 [SISTEMA] — [ =] — [PRM-SV] — [TUN-SV]

Se atelade guste do servo néo aparecer, especifique o seguinte parametro,
e em seguida dedligue e ligue 0 CNC novamente.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
Lo [ | | [ | | | |svs]
SVS (#0)=1 (paravisualizar atelade gjuste do servo)

Fig. 3.3.1(a) Tela de ajuste do servo
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SERVD ALARM 1998-12-15 14:21:12 0] doe8 N [
Informagé&o LS T
detalhada do —>» OUL LYA DYC HCA HYA DCA FBA OFA SFA
alarme T A I T T I3 A O < I O o

ALD EXP OHA LDA BLA PHA CHA BZA PHMA SPH
<2> ameh B p W B BB R aewd p B R R R R P <>
CSA BLA PHA RCA BZA CKA SPH DTE CRC STB SPD
3> amwi B B B B B B mweE BB B EREE <

DTE CRC STB PRH FSD SUE 1DW NCE IFE
<4> amubE G B E E BB F ameE BB R FREE R <o
OFS MCC LDM PHS FAN DAL ABF

<5> s f o B B p o
DETAIL FRH. ALM |—a

SERVO [SERVD |SERVO |SERVD [BACK— CHAPTE H
SET TUNE |FUNC JALARM |LASH R

Fig. 3.3.1(b) Série 15i tela de alarme servo

A tabela abaixo indica os nomes dos bits de alarme.

Table 3.3.1 Lista de nomes dos bits de alarme

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
<1> Alarme 1 OVL LVA ovC HCA HVA DCA FBA OFA
<2> Alarme 2 ALD EXP
<3> Alarme 3 CSA BLA PHA RCA BZA CKA SPH
<4> Alarme 4 DTE CRC STB PRM
<5> Alarme 5 OFS MCC LDM PMS FAN DAL ABF
<6> Alarme 6 SFA
<7> Alarme 7 OHA LDA BLA PHA CMA BZA PMA SPH
<8> Alarme 8 DTE CRC STB SPD
<9> Alarme 9 FSD SVE IDW NCE IFE

NOTA
Os campos vazios nao representam codigos de alarme.
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3.3.2 Tela de Diagnéstico

Os itens de alarme da tela de ajuste do servo correspondem aos
numeros da tela de diagndstico indicados na tabela abaixo.

Tabela 3.3.2 Correspondéncia entre a tela de ajuste do servo e a tela de

diagnéstico

Alarme n° Série 15/ Séries 164, 181, 214, 07
<1> Alarme 1 No 3014 + 20(X-1) No 200
<2> Alarme 2 3015 + 20(X-1) 201
<3> Alarme 3 3016 + 20(X-1) 202
<4> Alarme 4 3017 + 20(X-1) 203
<5> Alarme 5 _ 204
<6> Alarme 6 _— e
<7> Alarme 7 _ 205
<8> Alarme 8 _ 206
<9> Alarme 9 —— —

<15 2680 ovL LY 0OvYC HCA HYA DCA FBA OFN <7>| 285 OHA LDA BLA PHA CHMA BZA PHA 5PH
X a a a a a ] ] a X 8 8 a ] a a a a
<23 281 ALD EXP <8>| 286 DTE CRC S5TB
X a a a a a a L] a X 8 ] L] ] a a (3] a
<35 2682 C5A BLA PHA RCA BZA CKA SPH 288 AXS DIR PLS PLC MOT
X a a 1 a a8 ] ] a X 8 ] ] ] a a a a

<4>| 283 DTE CRC STB PRM

X a8 a He 0 a8 U= a
<55 284 RAKM OFS HMCC LDA PHS FSA

X a a 8 0 a8 HE a

Fig. 3.3.2 Tela de diagnéstico
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3.3.3  Alarme de Sobrecarga (Soft-térmico, OVC)

(Método de identificacdo do alarme)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

|<1> Alarme1|| OVL | LVA | ovc | HCA | HVA | DCA | FBA | OFA |

(Ageo)

(1)

)

€)

Certifique-se de que o0 motor ndo esteja vibrando.

= Se o motor vibrar, o fluxo de corrente esta excessivo, resul-
tando em alarme.

Cartif deque 0 condutor de energiaparao motor et corretamente conectado.

= Se aconexdo estiver incorreta, uma corrente anormal flui para
dentro do motor, resultando em alarme.

Certifique-se de que 0s seguintes parémetros foram gustados corretamente.

= Um aarme de sobrecargafoi acionado com base no resultado de ca-
culo destes parametros. Certifique-se de gjusta-los aos valores
padrdo. Para detal hes dos valores padréo, consulte o Manual de
Pardmetros série ais/ oi de SERVOMOTOR AC FANUC
(B-65270EN).

No. 1877 (FS15i) Coeficiente de protecio de sobrecarga (OVC1)

No. 2062 (FS16i)

No. 1878 (FS15i) | Coeficiente de protecio de sobrecarga (OVC2) |
No. 2063 (FS16i)

No. 1893 (FS15i) | Coeficiente de protecdo de sobrecarga (OVCLMT) |
No. 2065 (FS16i)

No. 1785 (FS15i) | Coeficiente de protecdo de sobrecarga (OVC21) |
No. 2162 (FS16i)

No. 1786 (FS15i) | Coeficiente de protecdo de sobrecarga (OVC22) |
No. 2163 (FS16i)

No. 1787 (FS15i) | Coeficiente de protecido de sobrecarga (OVCLMT2) |
No. 2165 (FS16i)

(4)

Prenda a placa de verificagdo ao conector JX5 para medir aforma
de onda da corrente atual (IR e 1S) do médulo servoamplificador.
(Esta verificacdo do painel de pinos difere da série o). Deixe o motor
funcionar e meca sua correntes reais (IR e 1S). Em seguida, compare
os resultados da medicdo com a curva do servico de sobrecarga
indicado nas "Descrigdes série ais/ o de servomotor AC FANUC
(B-65262EN)", e veja se a carga da maguina estd muito pesada, se
comparada com a capacidade do motor. Se a corrente real naacelera-
cdo/desaceleracdo for alta, é provavel que a constante de tempo
seja muito peguena.
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3.3.4

Alarme de Desconexao da Realimentacao

(Método de identificacdo de alarme)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

<1> Alarme 1

OVL LVA ovC HCA HVA DCA FBA OFA

<2> Alarme 2

ALD EXP

<6> Alarme 6 SFA
FBA | ALD | EXP | SFA Descrigao do alarme Acao
1 1 1 0 Desconexdo do hard (fase A/B separado) 1
1 0 0 0 Desconexao do soft (loop fechado) 2
1 0 0 1 Desconexao do soft (Codificador de pulsos oi ) 3

(Acéo)

Acdo1: O Alarme € acionado quando uma escala de fase A/B em
separado é utilizada. Verifique se o detector de fase A/B
esta conectado corretamente.

Acdo2: Esteaarme € acionado quando a variagdo de pulsos dareali-

mentacdo de posi¢ao é pequena, com relacdo avariagdo de pulsos
do redimentacdo de velocidade. 1o significa que este darme néo
€ acionado quando um semi-completo € utilizado. Verifique se
0 detector em separado envia pulsos de realimentac&o de posicéo
corretamente. Se os pul sos sGo enviados corretamente, considera-
Se gue apenas 0 motor esté girando na direcéo inversano inicio
do funcionamento da maquina, devido aumagrande folgaentre a
posi¢do do motor e a posi¢ao de escala.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

No. 1808 (FS15i)

| b T Jrea] |

No. 2003 (FS161)
TGAL (#1)

1: Utiliza o parametro para o nivel de deteccdo do alarme
de desconex&o do soft.

No. 1892 (FS15i)

Nivel do alarme de desconexdo do soft |

No. 2064 (FS16i)
Ajuste padréo

Acdo 3:

4: Alarme acionado para uma rotagéo de 1/8 do motor.
Aumente este vaor.

Este alarme é acionado quando a sincronizagao € perdida entre
0 dado de posi¢do absoluta, enviadaa partir do Codificador de Pulsos
integrado e o dado de fase. Dedligue 0 CNC, em seguidaremova
0 cabo do Codificador de Pulsos e depois conecte-0 nova
mente. Se este alarme persitir, substitua o Codificador de Pulsos.
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3.3.5

Alarme de Sobreaquecimento

3.3.6

(Método de identificacdo de alarme)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
<1> Alarme 1 OVL LVA ovC HCA HVA DCA FBA OFA
<2> Alarme 2 ALD EXP

OVL | ALD | EXP Descri¢do do alarme Acgao
1 1 0 Sobreaquecimento do motor 1
1 0 0 Sobreag. do amplificador 1

(Acéo)

Acdo 1: Seeste alarme for acionado apds um longo tempo de operacéo
continua, considera-se que 0 motor e 0 amplificador estéo sobre-
aguecidos. Interrompa a operagéo durante um tempo, e depois
facauma verificagdo. Se o darme persitir gpés o dedigamento de
cercade 10 minutos e depois de ligado novamente, consdera-se que
0 termostato esté com defeito. Se este dlarme for acionado inter-
mitentemente, aumente a congtante de tempo, ou aumente o tempo
de parada no programa,para eliminar o aumento datemperatura.

Alarme de Ajuste do Parametro Servo Invalido

O alarme de gjuste do pardmetro servo invaido é acionado quando uma
visualizacdo da faixa definida € especificada, ou um estouro ocorreu no
cdlculo interno. O darme 4 # 4 (PRM) = 1 ocorre quando um parametro
invalido é detectado no lado servo.

(Método de identificacdo de alarme)
#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

|<4> mtarme 4 | | pTE | cRe | stB | PRM | | | | |

Paramaiores detalhes e acao, requeridos quando o alarme de gjuste do paré-
metro servo invalido for acionado no lado servo, consulte o Manual de
Parametros série ais/ oii do SERVOMOTOR AC FANUC (B-65270EN).

(Informacgédo parareferéncia)
Método de verificacdo dos detalhes de um parémetro invalido detectado
No Servo.

(Paraa Série 15i)
Um namero € indicado no item "Detalhes de paréametro invalido" na
telado alarme servo (Fig. 3.3.1 (b)).

(Paraas Séries 161, 181, 211, 0i, e Power Mate 1)
Um nuimero é idicado no n° 352 datela de diagndstico.
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3.3.7

Alarmes Relacionados ao Codificador de Pulsos e ao Detector Serial em Separado

(Bits paraidentificacéo de alarmes)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
<1> Alarme 1 OVL LVA ovC HCA HVA DCA FBA OFA
<2> Alarme 2 ALD EXP
<3> Alarme 3 CSA BLA PHA RCA BZA CKA SPH
<4> Alarme 4 DTE CRC STB PRM
<5> Alarme 5 OFS McC LDM PMS FAN DAL ABF
<6> Alarme 6 SFA
<7> Alarme 7 OHA LDA BLA PHA CMA BZA PMA SPH
<8> Alarme 8 DTE CRC STB SPD
<9> Alarme 9 FSD SVE IDW NCE IFE

(1) Paraum Codificador de Pulsos integrado
Um alarme é definido a partir dos bitsde dlarmes 1, 2, 3, € 5. A ta-
bela abaixo indica o significado de cada bit.

Alarme 3 Alarme 5 1 Alarme 2 Descrigao do alarme Aciio
CSA | BLA | PHA |RCA | BZA |CKA|SPH |LDM| PMA | FBA | ALD | EXP
1 Alarme de fase do soft 2
1 Voltagem de bateria zero 1
1 1 1 0 Alarme de erro de contagem 2
1 Alarme de fase 2
Queda de voltagem da bateria
1 1
(alerta)
1 Alarme de erro de pulso
1 Alarme de erro do LED
/\ CUIDADO
Quando n&o houver um numero de agao do alarme,
considere que foi uma falha do Codificador de
Pulsos. Substitua o Codificador de Pulsos.
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(2) Paraum detector serial em separado
Um alarme é definido a partir dos bits do alarme 7. A tabela abaixo
indica o significado de cada bit.

Alarme 7 Descrig¢ao do alarme Acao
OHA | LDA | BLA | PHA | CMA | BZA | PMA | SPH
1 Alarme de fase do soft 2
1 Alarme de erro de pulso
1 Voltagem de bateria zero 1
1 Alarme de erro de contagem 2
1 Alarme de fase 2
Queda de voltagem da bateria
1 1
(alerta)
1 Alarme de erro do LED
1 Alarme do detector separado 3
/\ CUIDADO
Quando nao houver um numero de acao do alarme,
considere que foi uma falha do detector. Substitua
o detector.
(Acéo)

Acdo 1: Alarmesrelacionados a bateria
Verifique se abateria estd conectada. Quando a energizacdo éfeita
pela primeiravez apos a bateriater sido conectada, 0 dlarme de
voltagem de bateria zero € acionado. Neste caso dedigue o equi-
pamento, em seguida ligue-o novamente. Se este darme persis-
tir, verifique a voltagem da bateria. Se o alarme de queda da
bateriafor acionado, verifique a voltagem, e substitua a bateria,
Se necessario.

Acdo 2: Alarmesque podem ser acionados para ruidos
Seum darmefor acionado intermitentemente, ou gpds um cancda
mento de parada de emergéncia, provavelmente a causa pode ser 0s
ruidos. Assm, providencie uma protecéo contraruidos. Seo darme
persdtir gpos a protecdo ter Sdo providenciada, substitua o detector.

Acdo 3: Condicao de alarme detectado pelo detector em separado
Se 0 detector em separado detectar uma condicdo de alarme,
contate o fabricante do detector para informacBes sobre
aidentificacéo e solugdo do problema.
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(3) Alarmes relacionados & comunicagéo seria

Um alarme é definido a partir dos bits de alarmes 4 e 8.

Alarme 4

Alarme 8

DTE | CRC

STB

DTE

CRC | STB Descrig¢ao do alarme

Alarme de comunicagéo serial do Codificador de Pulsos

Alarme de comunicagao serial do Codificador de Pulsos
1 em separado

Acdo: A comunicagdo serial ndo foi executada corretamente. Veri-

fique se o cabo foi corretamente conectado e se ndo esta que-
brado. Se 0 CRC ou STB for acionado, os ruidos podem ser
acausa. Assm, providencie a protecéo contraruidos. Seo CRC
ou STB for sempre acionado apds a energizagéo, afaha pode es-

tar no Codificador de Pulsos, ou placa de controle do amplificador,
ou modulo de pulsos.
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3.3.8 Outros Alarmes

(Método de identificacdo de alarme)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
| <5> Alarme 5| | | OFS | MCC | LDM | PMS | FAN | DAL | ABF |
OFS | DAL | ABF Descrigado do alarme Acao
1 Alarme realimentagdo em desacordo| 1
1 Alarme excesso de erro semi-completo 2
1 Alarme erro de corregao de corrente 3

(Acéo)

Acdo 1: Este aarme é acionado quando a direcdo de deslocamento do
detector de posicdo é oposta a direcdo de deslocamento do
detector de velocidade. Verifique a direcdo de rotagdo do
detector em separado. Se a direcdo de rotacéo do detector em se-
parado for oposta a direcdo de rotacdo do motor, tome a
seguinte acéo:

Para um detector de fase A/B: Inverta as conexfes de A e
A.
Para um detector serial: Invertao ajuste da direcdo de sinal do
detector em separado.

Na Série 90B0/G(07) e edicOes subseqiientes, 0s agjustes a
seguir liberam as direcBes de sinal no detector de fase A/B
para serem invertidas.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

No. 1960 (FS15i) | | | | | | | | RVRSE |
No. 2018 (FS16i)
RVRSE (#0) Inverte adirecéo de sinal do detector em separado.

0: N&o inverte adirecdo de sinal do detector em separado.
1: Inverte adirecdo de sinal do detector em separado.

Se houver um grande desvio entre 0 motor e o detector em separado, este dar-
me pode ser acionado em casos de acel eracio/desacel eracdo abrupta. Neste
caso, modifique o nivel de detecgéo.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 # #0
No. 1741 (FS15i) | | | | | | | | RLV | |
No. 2201 (FS16i)
RNLV (#1) Modificao nive de deteccdo do darme de redimentacéo que estaem desacordo.
1: Detectado com 1000 min™ ou mais
0: Detectado com 600 min™' ou mais
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Acdo 2: Este alarme é acionado quando a diferenca entre a posi¢éo do
motor e a posi¢ao do detector em separado ultrapassa o nivel de
excesso do erro semi-completo. Verifique se o coeficiente de
conversio para arealimentacdo da posi¢céo dual foi gjustado cor-
retamente. Se o coeficiente do conversio foi gustado corretamente,
aumente o nivel do darme. Se este darme persistir gpos adteracéo
do nivel, verifique a diregdo de conexdo da escala.

No. 1971 (FS15i) |Coeficiente de conversao do realimentador de posi¢ao dual (humerador) |
No. 2078 (FS16i)

No. 1972 (FS15i) | Coeficiente de conversao do realimentador de posi¢ao dual (denominador) |
No. 2079 (FS16i)

Numero de pulsos de realimentacao |
rotacdo de motor (unidade de detecci

Coeficiente de conversdo =
1,000,000

No. 1729 (FS15i) | Nivel de erro semi-completo do realimentador da posi¢ao dual |
No. 2118 (FS16i)
[Ajuste] Unidade de deteccdo. Quando gjustado em 0, nenhuma deteccéo
é feita.

Acdo 3: O vaor de correcéo da corrente do detector de corrente (equi-
valente ao valor da corrente no estado de parada de emer-
géncia) esta excessivamente dto. Se este darme persistir apds o
desligamento e nova ligag&o, o detector de corrente esta com

defeito. Para a série ou substitua o amplificador.
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3.4 MODULO AMPLIFICADOR DE FUSO

Se um aarme ocorrer no médulo amplificador de fuso, o LED ALM
pisca em vermelho no display de ESTADO, e os LEDs de 7 segmentos
com dois digitos indicam o codigo de alarme.

OLEDALM I
pisca em vermeﬁ g o

estado Cadigo de alarme 01, 02, ou acima é indicado

3.4.1 Cédigo de Alarme 01

A temperatura interna do motor esta acima da temperatura especi-
ficada

(1) Seeste darme for acionado durante o corte (atemperatura do motor
esta alta)
(a) Veifique o estado de refrigeracéo do motor.
<1> Seoventilador derefrigeracdo do motor defuso estiver parado,
verifique o suprimento de energia do ventilador. Se o ventilador
de refrigeracdo ainda assim ndo funcionar, substitua-o.
<2> Quando um motor refrigerado aliquido for utilizado, veri-
figue o sistemado liquido refrigerante.
<3> Quando atemperatura ambiente do motor de fuso for mais
alta do que a especificada, baixe a temperatura ambiente
para satisfazer a especificacao.
(b) Revise as condi¢bes de corte.

(2) Seesteaarme for acionado com uma cargaleve (atemperatura do
motor esta alta)
(a) Quando afrequiéncia de aceleracio/desaceleracao for muito alta
Ajuste uma condicéo de uso de modo que, a média incluindo
a saida na aceleracdo/desaceleracdo ndo exceda a poténcia
nominal continua.

(b) Os parametros especificos para 0 motor ndo estdo corretos.
Consulte 0 "Manual de Pardmetros série ai de MOTOR DO

FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificagdo dos par&
metros especificos do motor.

(3) Seesteaarmefor acionado quando atemperatura do motor esta baixa

(a) Fahano cabo de realimentacdo do motor de fuso.
Substitua o cabo.
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(b)

(©)

(d)
3.4.2 Cédigo de Alarme 02

Os parametros especificos para 0 motor ndo foram ajustados
corretamente. Consulte o "Manual de Par@metros série oi de
MOTOR DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verifi-
cacdo dos parametros especificos de motor.

FS15i | FS16i | Para motor série o Para motor série oi

3134 | 4134 0 parametro especifico de motor

Falha na placa de controle do circuito impresso.

Substitua a placa de controle do circuito impresso ou o
amplificador de fuso.

Falha no motor (termostato interno).

Substitua 0 motor.

A vdocddadered do motor foi excessvamente desviada dave ocidade comandada

(1) Seestedarmefor acionado durante a aceleracdo do motor

(a)

(b)

O gjuste do parametro do tempo de aceleracéo/desacel eracéo
estaincorreto.

Ajuste o parametro seguinte com o tempo real de acele-
racdo/desaceleracdo para a sua maguina, acrescido de uma
margem.

FS15i FS16i Descrigao

3082 4082 |Ajuste do tempo de aceleracéo/desaceleracéo

O parémetro para o detector de veloc. ndo foi gjustado corretamente.
Consulte 0 "Manual de Pardmetros série ai de MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para gjuste do valor correto.

(2) Seeste alarme for acionado com uma carga pesada de corte

(a)

(b)

(©)

A carga de corte excedeu a poténcia de saida do motor.
Verifique a indicacdo do medidor de carga, e revise a con-
dic&o de uso.

Os parémetros para arestricdo de saida ndo foram gustados corre-
tamente. Verifigue se 0s gjustes dos parametros a seguir satis-
fazem as especificagdes da méquina e do motor:

FS15i FS16i Descrigao

3028 4028 |Ajuste padrao de restricdo de saida

3029 4029 |Valor de restricdo de saida

Os parémetros especificos de motor ndo estdo corretos.
Consulte 0 "Manual de Pardmetros série ai de MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificagdo dos parame-
tros especificos do motor.
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3.4.3  Coédigo de Alarme 03

O fusivel do link DC estourou. (Voltagem do link DC insuficiente).
Este alarme é verificado quando a parada de emergéncia é cancelada.

(1) Seeste darme for acionado durante a operacdo de fuso (rotacdo)

2)

O fusivel do link DC dentro do SPM provavelmente estourou. Assim,
substitua 0 SPM. Este alarme pode ser causado pelo seguinte:

<1> Curto-circuito no condutor de energia para o aterramento

<2> Curto-circuito no enrolamento do motor para o aterramento
<3> Falhano moédulo IGBT ou IPM

Se 0 contator magnético de entrada do PSM for ativado e desa-
tivado com este alarme, durante o cancelamento da parada de emer-
géncia, ou durante a partida do CNC (quando dois fusos séo conec-
tados, o contator magnético ndo pode ser desligado).
(a) A fiac8o do link DC ndo esta conectada.

Verifique afiacdo do link DC buscando os erros.
(b) O fusivel dolink DC dentro do SPM estourou.

Substitua o SPM.

3.4.4  Codigo de Alarme 06

O sensor de temperatura estd anormal, ou o cabo do sensor de temperatura
est& quebrado.

(1)

)

€)

(4)

Os parémetros especificos para 0 motor ndo estéo corretos.
Consulte o "Manual de Parémetros série oi de MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificacgo dos parametros
especificos de motor.

Falhano cabo.
Falha no cabo de realimentacéo.
Substitua o cabo.

Falha na placa de controle do circuito impresso.
Subdtituaaplacade controle do circuito impresso ou o amplificador defuso.

Falha no sensor térmico.
Substitua 0 motor (sensor térmico).
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3.4.5 cCodigo de Alarme 07

O motor gira a uma velocidade excedendo os 115% (agjuste padréo) da
vel ocidade méxima permitida.

(1) Seeste darme for acionado durante a sincronizacéo do fuso
Se um dos motores operando na sincronizagéo do fuso for desativado
(SFR ou SRV) e ativado novamente, o motor do fuso pode acelerar
até a sua velocidade méxima de rotacdo, para eliminar o erro de
posicdo acumulado enquanto o motor estava desligado, resultando
no acionamento deste alarme.
Modifique a escalade tal forma que esta seqiiéncia ndo sgja utilizada.

(2) Fahano SPM.
Substitua o SPM.
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3.4.6 cCodigo de Alarme 09

A temperatura de coletor de calor do circuito principal SPM subiu exces-
svamente. Ege darme é acionado para SPM-15: e pogteriores. Com 0 SPM-2.2i
até SPM-11i, entretanto, o alarme 12 é acionado para a mesma causa.

(1) Seesteadarmefor acionado durante o corte (atemperatura do coletor
de calor esti alta)

2)

)

(4)

(a)

(b)

(c)

Se este adlarme for acionado quando o medidor de carga efetua
a leitura de um valor abaixo da poténcia nhominal continua
do amplificador, verifique o estado de refrigeracéo do coletor.
<1> Seo ventilador de refrigeracéo estiver parado, verifique o supri-
mento de energia (conector CX1A/B). Se o ventilador dere-
frigeracéo continuar inoperante, subgtituao SPM por um novo.
<2> Quando a temperatura ambiente for mais alta que a
especificada, baixe atemperatura ambiente para satisfazer
a especificacao.
Se este alarme for acionado quando o medidor de carga efetua
aleiturade um vaor acimada poténcia nomina continua do ampli-
ficador, melhore o método de utilizac&o.
Quando o coletor de calor na parte posterior do amplificador
estiver muito sujo, limpe o coletor, por exemplo, soprando ar.
Considere o uso de uma estrutura que previna o coletor de
calor deficar diretamente exposto ao liquido-refrigerante.

Se este alarme for acionado com uma carga leve (atemperatura do
coletor de calor esté alta)

(a)

(b)

Quando afreqiiéncia de acd eracao/desace eraco estiver muito dta
Ajuste uma condi¢cdo de modo que, a média incluindo a saida
da aceleracdo/desaceleracdo ndo exceda a poténcia nominal
continua.

Os parametros especificos para o motor ndo estdo corretos.
Consulte o "Manual de Parémetros série ai do MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para os parametros especificos
de motor.

Instalacdo deficiente da placa de controle do circuito impresso
Certifique-se de empurrar a placa o0 mais distante possivel. (Este
alarme pode ser visualizado se um dos conectores para a conexao
entre a placa de controle do circuito impresso e a placa de energia
do circuito impresso for separada).

Se este darme for acionado quando a temperatura do coletor de calor
estiver baixa
Substitua o SPM.


Compaq
Substitua o SPM.
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3.4.7

Cddigo de Alarme 12

Uma corrente excessivamente grande fluiu para dentro do link DC
do circuito principal.

Com SPM-2.2i para SPM-11i, este dlarme indica que 0 médulo de energia
(IPM) do circuito principal detectou um erro tal como carga excessiva,
sobrecorrente.

(1) Seesteadarmefor acionado em SPM-2.2i até 0 SPM-11:
Verifique o codigo de alarme 09.

2)

)

(4)

Instalacdo deficiente da placa de controle do circuito impresso
Certifique-se de empurrar a placa 0 mais distante possivel. (Este
alarme pode ser visualizado se um dos conectores para a conexao
entre a placa de controle do circuito impresso e a placa de energia
do circuito impresso for separada).

Se este dlarme for acionado imediatamente apds a especificacdo do
comando de rotacdo do fuso

(a)

(b)
(c)

(d)

Falha no condutor de energia do motor.

Verifique se houve um curto-circuito entre os condutores de
energia do motor e o curto-circuito para o aterramento, e subs-
titua o0 condutor de energia se hecessario.

O enrolamento do motor possui uma falha de isolamento.

Se 0 motor tiver um curto-circuito no aerramento, subgtituao motor.
Os parametros especificos para 0 motor ndo estdo corretos.
Consulte o "Manual de Par&metros série oi de MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para os parametros especificos
de motor.

Falhano SPM.

Um elemento de energia (IGBT, IPM) pode estar destruido.
Substitua o SPM.

Se este alarme for acionado durante a rotacdo do fuso

(a)

(b)

Um elemento de energia esta destruido.

Um elemento de energia IGBT, IPM) pode estar destruido.
Substitua o SPM.

A condico de gjuste do amplificador néo é satisfatoria, ou arefri-
geracdo € insuficiente devido o coletor de calor estar sujo,
os elementos de energia podem estar destruidos.

Quando o coletor de calor na parte posterior do amplificador
muito suja, limpe o coletor, por exemplo, soprando ar. Considere
0 uso de uma estrutura que previna o coletor de calor de ser
exposto diretamente ao liquido-refrigerante.

Para a condicdo de instalacdo, consulte "Descricdes série
oi do SERVOAMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)".
Os parémetros especificos para 0 motor ndo estdo corretos.
Consulte 0 "Manual de Par&metros série oi de MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para 0s parametros espe-
cificos de motor.
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3.4.8

(c) Errodesinal do sensor de velocidade
Verifique a forma de onda do sinal do sensor de velocidade.
Se for encontrado um erro, faga o gjuste ou substitua o sensor,
se necessario.

Cddigo de Alarme 15

3.4.9

No controle do interruptor de saida ou no controle do interruptor de fuso, a
segliéncia da operacdo de chaveamento ndo foi executada corretamente.
Este alarme € acionado se 0 tempo de um segundo ou mais passa, desde a
transicdo do sinal de solicitacdo da chave (SPSL ou RSL) até um sinal de
verificagdo de estado do condutor de energia (MCFN, MFNHG, RCH, ou
RCHHG) efetuar a transicéo.
(1) ldentificacdo e solucéo de problemas quando este alarme € acionado
(a) Falhano contator magnético (unidade de chave) para o inter-
ruptor do condutor de energia
Se 0 contado egtiver inoperante, verifique o suprimento de energia
do contator magnético. Se este continua inoperante, substitua
0 contator magnético.
(b) A unidade E/S ou afiag&o para a verificacdo do contato do
contator magnético esta com defeito.
Sefor encontrado um defeito na unidade E/S ou fiagdo, substitua
aunidade E/S ou afiacéo.
(c) A seguéncia(escala) estaincorreta.
Modifigue a sequiéncia para que o chaveamento sgja completado
em 1 segundo.

Caédigo de Alarme 18

A verificagdo de soma esta anormal.
Se este alarme for acionado substitua o SPM ou a placa de controle SPM
do circuito impresso.

3.4.10 cCoédigos de Alarme 19 e 20

A voltagem de correcdo do circuito de deteccdo de corrente da fase U
(cédigo de alarme 19), ou fase V (cédigo de alarme 20) é excessivamente
alta. Uma verificacdo é feita quando da energizacéo.

Se este alarme for acionado, substitua 0 SPM. Se este alarme for acio-
nado imediatamente apds a placa de controle SPM do circuito impresso
ter sido substituida, verifique o ligagdo dos conectores entre a unidade
de forca e a placa de controle SPM do circuito impresso.
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3.4.11 cédigo de Alarme 21

A polaridade especificada do sensor de posi¢ao esta incorreta.

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) Verifique o pardmetro de polaridade do sensor de posicdo

(b)
3.4.12 cCoédigo de Alarme 24

(bit 4 do parémetro n° 4001).
Verifique o cabo de realimentacdo do sensor de posi ¢ao.

O dado de comunicagdo serial transferido entre 0 CNC e 0 médulo do
amplificador de fuso contém um erro. (Nota)

Identificagdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) Ocorréncia de ruidos entre 0 CNC e o modulo amplificador

(b)

(©)

(d)
(e)

de fuso (conectado por um cabo e étrico) causou um erro no dado
de comunicagéo.

Verifique a condicdo para a extensdo méxima da fiacéo.
Consulte a "Conexao", em "Descri¢des série ai do SERVO-
AMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)" para a condigéo de
conexdo do cabo el étrico.

Os ruidos exercem umainfluéncia porque o cabo de comunicacdo
estd amarrado junto aum condutor de energia.

Se um cabo de comunicaco estiver amarrado junto a um condutor
de energia para 0 motor, separe-os um do outro.

Falhano cabo.

Substitua o cabo.

Se um adaptador 6tico do link E/S for utilizado, o adaptador
6tico do link ou o cabo ético pode estar com defeito.

Falhano SPM.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.
Falhano CNC.

Substitua a placa ou 0 médulo correspondente ao fuso serial.

NOTA

Este alarme também ¢é acionado se o CNC estiver
desligado. Entretanto, isto ndo é uma falha.
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3.4.13 cCoédigo de Alarme 27

codificador de posi¢ao o

Cabo blindado

Conectado ao quadro aterrado
com um grampo no cabo

O sinal do codificador de posicdo o esta desconectado.

(1) Seesteadarmefor acionado quando o motor é desativado

(a)

(b)

(©)

O ajuste de um parametro esta incorreto.

Consulte 0 "Manual de Parémetros série oi do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para o parametro de
gjuste do sensor.

O cabo esta desconectado.

Se aconexdo do cabo de realimentacdo estiver correta, substitua
0 cabo.

Falhano SPM.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

(2) Seodamefor acionado quando o cabo € movido

(a)

O conector estd com mau contato, ou 0 cabo esta4
desconectado.

O condutor pode estar quebrado. Substitua o cabo. Se o liquido
refrigerante penetrou no conector, limpe o conector.

(3) Seedstedarmefor acionado quando o motor gira

(a)

(b)

Falha na blindagem do cabo entre o sensor e 0 SPM.

Consulte a "Conexdo" em "Descri¢des série oi do SERVO-
AMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)", para a blindagem do
cabo.

O cabo do sinal estdamarrado junto ao condutor de energiado
servomotor. Se 0 cabo entre 0 sensor etiver amarrado junto ao con-
dutor de energia do servomotor, separe-os um do outro.
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3.4.14 cCoédigo de Alarme 29

Uma carga excessiva (gjuste padrdo: leitura do medidor de carga de 9V)
foi aplicada continuamente por um certo periodo (ajuste padréo: 30 se-
gundos).

(1)

2)

)

(4)

Se este alarme for acionado durante o corte
Verifique o medidor de carga, e revise a condicéo de corte.

Se este alarme for acionado durante uma parada

(a) O fuso esta bloqueado.
Verifique a sequiéncia para ver se o fuso esta bloqueado quando
um comando para movimento bem lento for especificado, ou
a orientacao é especificada para o fuso.

Se o fuso ndo gira como especificado (o fuso giraem uma velocidade
bem baixa) e este alarme € acionado
(a) O gjuste de um par@metro esta incorreto.
Consulte 0 "Manual de Parémetros série oi do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para 0 parametro
de gjuste do sensor.
(b) A sequénciadefase do condutor de energia do motor etdincorreta.
(c) O cabo de realimentacéo do motor estd com problemas.
Veifique se os sinais de fase A/B estéo corretamente conectados.
(d) Fahano cabo de realimentacéo do motor.
Gire o0 motor manua mente, paraver se umavelocidade é indicada
no item de velocidade do motor, natelade diagndstico do CNC,
ou no painel de verificagdo do fuso. Se ndo houver nenhuma
indicacdo, substitua o cabo ou o sensor de fuso (ou motor).

Se o fuso ndo gira como especificado (o fuso ndo gira de todo) e
este alarme é acionado
(a) O condutor de energia estd anormal.
Verifique se o condutor de energia do motor esta conectado nor-
mal mente. Se o chaveamento de fuso ou o chaveamento de saida
for executado, verifique se o contator magnético est4 ativo.
(b) Fahano SPM.
Substitua o SPM.
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3.4.15 codigo de Alarme 31

Falha no giro do motor como especificado, que parou, ou esta girando
em baixissima velocidade.

(1) Seomotor girar em umavelocidade muito baixa e etedarmefor acionado

(a)

(b)
(c)
(d)

O ajuste de um parametro esta incorreto.

Consulte 0 "Manual de Parémetros série oi do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para o parametro de
gjuste do sensor.

A segiiéncia de fase do motor estaincorreta.

Verifique se a sequéncia de fase do motor esta correta.

O cabo de realimentacdo do motor esta com problemas.
Verifique se os sinais de fase A/B foram conectados corretamente.
Falha no cabo de realimentac&o do motor.

Gire 0 motor manualmente para ver se umavel ocidade € indicada
no item de velocidade do motor, natela de diagnéstico de CNC,
ou no painel de verificagcdo do fuso. Se ndo houver indicacdo
de velocidade, substitua o cabo ou o sensor do fuso (ou motor).

(2) Seomotor ndo girar detodo e este alarme for acionado

(a)
(b)

(©)

3.4.16 cCoédigo de Alarme 32

A segiiéncia de travamento do fuso estaincorreta.

Verifique a sequiéncia para ver se o fuso esta bloqueado.

Falha no condutor de energia.

Verif. s20 condutor de energia esta conectado corretamente ao motor.
Se o chaveamento de fuso ou o chaveamento do enrolamento
for executado, verifique se o contator magnético esta ligado.
Falhano SPM.

Substitua o SPM.

A memoria LS| paraacomunicagdo serial estd anormal. Uma verificagéo
é feita quando da energizacéo.

Se este alarme for acionado, substitua o SPM ou a placa de controle SPM
do circuito impresso.

3.4.17 cCodigo de Alarme 34

Foi ajustado um dado de parémetro fora da faixa definida.

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme for acionado
Conecte o painel de verificacdo do fuso.
O painel de verificagdo do fuso exibe "AL-34" e "F-xxx" aterna-
damente. "F-xxx" indica um ndmero de pardmetro fora da faixa
definida. Para a correspondéncia entre os nimeros de parametro
e"F-xxx", consulte 0 "Manua de Parémetros série i do MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)".
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3.4.18

Cddigo de Alarme 36

3.4.19

Estouro no contador de erros.

(1) O gjuste de um par@metro esta incorreto.
(a) O gugedardacio detransmissio em um parametro estaincorreto.
Verifique sefoi gjustada umardacdo de transmissio exagerada
(b) O gjuste do ganho de posicao esta incorreto.
Se 0 dado de rdacdo de tranamissZo edtiver correto, aumente o ganho
de posicéo.
FS15i FS16i Descrigao
3056 to 3059 | 4056 to 4059 |Relacao de transmissao entre fuso e motor
3060 to 3063 | 4060 to 4063 |Ganho de posi¢ao na orientagédo
Ganho de posi¢cdo no modo servo/sincroniza-
¢ao de fuso
3069 to 3072 | 4069 to 4072 |Ganho de posi¢ao no controle de contorno Cs

3065 to 3068 | 4065 to 4068

(2) Erro de sequéncia
(a) Verifique se 0 motor foi desativado (através do desligamento
de SFR/SRV) no modo de controle da posi ¢do (rosqueamento ri-
gido, controle de contorno Cs, ou sincronizacao de fuso.

Caédigo de Alarme 37

O motor é acelerado apds a entrada do sinal de parada de emergéncia,
sem ser desacelerado. Este alarme também é acionado quando o
motor ndo é desativado (0 motor ndo € desacelerado completamente),
quando o tempo de acel eracdo/desacel eracdo (gjuste do parémetro inicial:
10 segundos) expirou, apos a entrada do sinal de parada de emergéncia.

Identificagdo e solucdo de problemas quando este alarme é acionado

(a) O gjuste de par@metro do detector de vel ocidade esta incorreto.
Consulte o Capitulo 1 em "Manual de Parémetros série oi do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para o gjuste do tempo correto.

(b) O ajuste de pardmetro de um tempo de acel erac@o/desacel eracéo
ndo é adequado.
Verifique o valor de guste do par@metro e o tempo real de
acel eracdo/desacel eragdo, em seguida guste o tempo redl de acel eracéo/
desaceleracdo mais alguma margem.

FS15i FS16i Descrigao
3082 4082 |Ajuste do tempo de aceleragéo/desaceleracéo
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3.4.20 cCoédigo de Alarme 41

A posicdo na qual o sinal de uma rotacdo do codificador de posicéo o
€ geradaestaincorreta.

codificador de posigao o

(a)

Cabo blindado

(b)

(©)

Conectado ao aterramento do
frame por um grampo do cabo

(d)

(e)

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado

O ajuste de um parametro esta incorreto.

Consulte 0 "Manual de Par&metros série ai do MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificar o pardmetro de
gjuste do sensor.

Falha no codificador de posicéo o .

Observe o sina Z do codificador de posi¢do. Se o sina ndo for
gerado por rotacdo, substitua o codificador de posic¢éo.

A blindagem do cabo entre 0 sensor e 0 SPM esta com defeito.
Consulte a"Conexao", em "Descricbes série o do SERVOAMPLI-
FICADOR FANUC (B-65282EN)", para verificar a blindagem
do cabo.

O cabo de dnd estdamarrado junto ao condutor de energiado servomotor.
Se 0 cabo entre 0 sensor e 0 SPM estiver amarrado junto ao condutor
de energia do servomotor, separe-0s um do outro.

Falhano SPM.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

3.4.21 cCédigo de Alarme 42

O sinal de uma rotag&o do codificador de posi¢do o ndo foi gerado.

Identificagdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado

(a)

(b)

(©)

O gjuste de um parémetro esté incorreto.

Consulte o "Manual de Parédmetros série i do MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificar o parametro de
gjuste do sensor.

Falha no codificador de posi¢éo o .

Verifique o pino de checagem PSD no painel de verificagdo do fuso. Se
o sinal ndo for gerado por rotagdo, substitua o cabo de conexéo e
o codificador de posicéo.

Falhano SPM.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

3.4.22 cCoédigo de Alarme 46

O sinal de uma rotacdo do codificador de posicdo ndo pode ser
detectado normalmente durante o corte de abertura de rosca.

Identificacdo e solucdo de problemas como no caso do codigo de alarme 41.
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3.4.23 cCoédigo de Alarme 47

codificador de posigao o

Cabo blindado

Conectado ao aterramento do
frame por um grampo no cabo

O vaor de contagem dos pulsos do sinal do codificador de posicdo o é
anormal.
As fases A e B para o codificador de posicdo possuem uma contagem
de pulsos de realimentacdo de 4096 p/rot por rotacéo de fuso. O SPM
verifica as contagens de pulsos das fases A e B, equivalentes ao codi-
ficador de posicéo, toda vez que um sina de uma rotacéo é gerado. O
alarme é acionado quando uma contagem de pulsos é detectada fora da
faixa especificada.
(1) Seeste darme for acionado quando o cabo € movido (como no caso
onde o fuso se desloca)
O condutor pode estar quebrado. Substitua o cabo. Se o liquido-
refrigerante penetrou no conector, limpe o conector.

(2) ldentificacéo e solucdo de problemas em outros casos

(a) O gjuste de um par@metro esta incorreto.

Consulte o "Manual de Parémetros série oi do MOTOR DO
FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificacdo do parame-
tro de gjuste do sensor.

(b) A blindagem do cabo entre o sensor e 0 SPM esta com de-
feito.

Consulte a "Conexao", em "Descric¢fes série o do SERVO-
AMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)", para verificacdo da
blindagem do cabo.

(¢) Ocabodesnd etdamarrado junto ao cond. de energiado servomoator.
Se 0 cabo entre o sensor e 0 SPM estiver amarrado junto ao
condutor de energia do servomotor, separe-os um do outro.

(d) Fahano SPM.

Substituao SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

3.4.24 cCodigo de Alarme 50

O valor obtido pelo calculo interno de sincronizagdo do fuso excedeu
afaixapermitida.

Identificagdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) O gudedepardm. paraadefinicéo dareacdo de tranamissio edincorreto.
Verifique sefoi gustada umarelacdo de transmissio exagerada.
(b) Limite de ajuste do ganho de posi¢édo
Se um dado correto for gjustado na relagdo de transmissdo, aumente
0 valor do ganho de posi¢do na sincronizagao de fuso.
FS15i FS16i Descrigao

3056 to 3059 | 4056 to 4059 |Relacéo de transmisséo entre fuso e motor
Ganho de posi¢gdo no modo servo/sincro
nizacao de fuso

3065 to 3068 | 4065 to 4068
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3.4.25 cCodigos de Alarme 52 e 53

O sinal de sincronizagdo (ITP) no dado de comunicacdo transferido para
e do CNC esta parado.

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado

(a)

Falhano SPM.
Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

(b) Falhano CNC.

Substitua a placa ou médulo correspondente ao fuso serial.

3.4.26 Codigo de Alarme 54

Foi detectado um fluxo de corrente muito grande no motor por um
longo tempo.

I dentificac&o e solucdo de problemas, como no caso do alarme cddigo 29.

3.4.27 Codigo de Alarme 55

No controle de chaveamento de fuso, ou no controle de chaveamento de
saida, um desacordo entre o sinal de pedido de chaveamento (SPSL ou
RSL) e o sinal de verificagcdo de estado do condutor de energia (MCFN,
MFNHG, RCH, ou RCHHG) continua durante a ativagdo do motor.

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado

(a)

O contator magnético (unidade do interruptor) para o chavea-
mento do condutor de energia esta com defeito.

Se 0 contato estiver inoperante, verifique o suprimento de energia
do contator magnético. Se ainda assim continuar inoperante, substitua
0 contator magnético.

(b) A unidade de E/S ou a fiacéo para a verificacdo do contato do

(©)

contator magnético estd com defeito.

Se um defeito for encontrado na unidade de E/S ou fiagdo, subgtituaa
unidade E/S ou afiacdo.

A segiiéncia (escala) estaincorreta.

Modifique a seqiiéncia para gue o chaveamento ndo seja executado
durante a ativacdo. Para maiores detalhes dos sinais, consulte "Des-
crigdes série oi do SERVOAMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)".

3.4.28 cCodigo de Alarme 56

O ventilador de refrigeracdo paraa segdo de controle do circuito esté parado.

(a)

Instalacdo deficiente da placa de controle do circuito impresso
Certifique-se de empurrar a placa o mais distante possivel. (Este
alarme pode ser visualizado se um dos conectores para a conex&o
entre a placa de controle do circuito impresso e a placa de energia
do circuito impresso estiver separado).

(b) Substituao SPM ou o seu ventilador interno de refrigeracéo.
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3.4.29 cCodigo de Alarme 66

3.4.30

Ocorreu um erro durante a comunicacdo (conector JX4) entre o fuso
e amplificador.

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) Verifique aconexdo entre o fuso e o amplificador.
(b) Substitua o cabo.

Caédigo de Alarme 69

3.4.31

Este alarme s6 pode ser acionado quando a Verificagcdo de Seguranca
Dual estiver em uso. Este alarme ocorre se, no modo C do sinal de segu-
ranga (um pedido de abertura da guardafoi introduzido paraabrir aguarda),
avelocidade de rotacdo do motor de fuso exceder a velocidade de seguranca

I dentificagdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) Seaguardaedtiver aberta, observe avelocidade de seguranca

(b) Verifique o parémetro da velocidade de seguranca.

(c) Substituaaplacade controle SPM do circuito impresso.

Cdédigo de Alarme 70

3.4.32

Este alarme sO pode ser acionado quando a Verificagdo de Seguranca
Dual estiver em uso. O estado da conexdo do amplificador de fuso
ndo combina com o gjuste do hardware.

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) Veifique aconexdo do SPM e seu guste.
(b) Subdituao cartdo daCPU ou aplacade controle SPM do circuito impresso.

Caédigo de Alarme 71

3.4.33

Este alarme s6 pode ser acionado quando a Verificagcdo de Seguranca
Dual estiver em uso. Ocorreu um erro no parametro de seguranca.

Identificagdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) Renicie o par@metro de seguranca.
(b) Subdgtituao cartéo daCPU ou aplacade controle SPM do circuito impresso.

Cdédigo de Alarme 72

Este alarme sO pode ser acionado quando a Verificagdo de Seguranca
Dua estiver em uso. O resultado da verificagdo da vel ocidade do amplifica
dor de fuso ndo combina com o resultado da verif. da velocidade do CNC.

Se este dlarme ocorrer, substitua o cartdo da CPU no CNC ou a placa de
controle SPM do circuito impresso.
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3.4.34 cCodigo de Alarme 73

O sinal de sensor do motor esta desconectado.

(1) Seestedarmefor acionado quando o0 motor estiver desativado

(a)

Sensor MZi ou BZi

O ajuste de um parametro esta incorreto.

Consulte 0 "Manual de Parémetros série oi do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificagcdo do
parédmetro de gjuste do sensor.

Cabo blindado (b) O cabo esta desconectado.
Substitua o cabo.

§ : (¢) O sensor ndo foi gjustado corretamente.

S p Ajuste o sinal do sensor. Se 0 sinal do sensor ndo pode ser

o\ ajustado corretamente, ou o sinal do sensor nao foi observado,

M substitua o cabo de conex&o e 0 sensor.
f f (d) Falhano SPM.

O cabo é conec- O cabo é Substituao SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.
tado no pino de- conectado no
terminado nas pino 10 na (2) Seesteaarme for acionado quando o cabo € movido (como no caso
especificacoes lateral do SPM onde o fuso se desloca)
na lateral do sensor O condutor pode estar quebrado. Substitua o cabo. Se o liquido-

refrigerante penetrar no conector, limpe o conector.

(3) Seestedarmefor acionado durante arotacéo do motor

(a)

(b)

3.4.35 cCodigo de Alarme 74

A blindagem do cabo entre o sensor e 0 SPM est4 com
defeito.

Consulte a "Conexao", em "Descri¢les série ai do SERVO-
AMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)", para verificagdo da
blindagem do cabo.

O cabo de sinal esta amarrado junto ao condutor de energiado
servomotor. Se 0 cabo entre 0 sensor e o SPM edtiver amarrado junto
ao condutor de energia do servomoator, separe-0s um do outro.

Este alarme s6 pode ser acionado quando a Verificagcdo de Seguranca
Dual estiver em uso. Falha no teste da CPU para finalizar normalmente.

Quando este alarme € acionado, substitua o SPM ou a placade controle
SPM do circuito impresso.

3.4.36 Codigo de Alarme 75

Este alarme sO pode ser acionado quando a Verificagdo de Seguranca
Dual estiver em uso. Ocorreu um erro no teste do CRC.

Quando este alarme é acionado, substitua o SPM ou a placa de controle
SPM do circuito impresso.
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3.4.37

Cddigo de Alarme 76

3.4.38

Este alarme sO pode ser acionado quando a Verificagdo de Seguranca
Dual estiver em uso. A fungdo de seguranca do fuso ndo foi executada.

Se este darme ocorrer, subgtituaa placa de controle SPM do circuito impresso.

Caédigo de Alarme 77

3.4.39

Este alarme s6 pode ser acionado quando a Verificagcdo de Seguranca
Dual estiver em uso. O resultado da verificagdo do nimero de eixo do
amplificador de fuso ndo combina com o resultado da verificagdo do
namero de eixo do CNC.

Se 0 darme ocorrer, substitua o cartdo da CPU no CNC ou a placa de
controle SPM do circuito impresso.

Cddigo de Alarme 78

3.4.40

Este alarme sO pode ser acionado quando a Verificagdo de Seguranca
Dual estiver em uso. O resultado da verificaggo do par@metro de seguranca
do amplificador de fuso ndo combina com o resultado da verificacdo
do parametro de seguranca do CNC.

Se 0 adarme ocorrer, substitua o cartdo da CPU no CNC ou a placa de
controle SPM do circuito impresso.

Caédigo de Alarme 79

Este alarme s6 pode ser acionado quando a Verificagcdo de Seguranca
Dual estiver em uso. Uma operacdo anormal foi detectada no testeinicial.

Quando este alarme € acionado, substitua o SPM ou a placade controle
SPM do circuito impresso.
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3.4.41 cédigo de Alarme 81

A posicdo na qual o sinal de uma rotacdo do sensor de motor &
gerada estaincorreta.

(1) Seosdna externo de umarotacao for utilizado
(a) Os gjustes de parémetros estdo incorretos.

Verifique se 0 dado da relagéo de transmissdo esta de acordo
com a especificacdo da méquina.

FS15i FS16i Descrigao

3171 4171 |Denominador da relagdo de transmissao entre o sensor
3173 4173 |de motor e o fuso

3172 4172 |Numerador da relacédo de transmisséo entre o sensor
3174 4174 |de motor e o fuso

sensor MZi ou BZi

Cabo blindado

Sensor

;

O cabo esta
conectado ao
pino determinado
nas especifica-
coes na lateral
do sensor

I

[

O cabo esta
conectado ao
pino 10 na
lateral do SPM

(b) Dedlizamento entre o fuso e 0 motor

Verifigue se ndo ha deslizamento entre o fuso e o motor.
O sind externo de uma rotacdo ndo deve ser gplicado na conexao
dacorreiaV.

(2) ldentificacéo e solucéo de problemas em outros casos

(a)

(b)

(©)

(d)

(e)

O ajuste de um parémetro esta incorreto.

Consulte 0 "Manual de Parémetros série oi do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificagdo do
parédmetro de gjuste do sensor.

Um sensor (sensor MZi ou sensor BZi) nao foi ajustado
corretamente.

Ajuste o sinal do sensor. Se 0 sinal do sensor ndo pode ser
gjustado corretamente, ou o sinal do sensor ndo foi observado,
substitua o cabo de conex&o e 0 sensor.

A blindagem do cabo entre o sensor e 0 SPM esta com
defeito.

Consulte a "Conexao", em "Descri¢fes série ai do SERVO-
AMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)", para verificacdo da
blindagem do cabo.

O cabo do sinal estd amarrado junto ao condutor de energiado
servomotor. Se o0 cabo entre 0 sensor e 0 SPM estiver amarrado
junto ao condutor de energia do servomotor, separe-0s um do outro.
Falhano SPM.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

-58 -



B-65285P0/03 TROUBLESHOOTING  3.IDENTIFICACAO, SOLUCAO DE PROBLEMAS E ACAO

3.4.42 cCoédigo de Alarme 82

O sinal de umarotacéo do sensor de motor ndo foi gerado.

Identificacdo e solugdo de problemas, quando este alarme € acionado

(a)

(b)

(©)

(d)

O ajuste de um parametro esta incorreto.

Consulte 0 "Manual de Parémetros série o do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificacdo do parame-
tro de gjuste do sensor.

O sensor MZi ou o sensor BZi ndo foi gjustado corretamente.
Ajuste 0 sensor. Se 0 sensor ndo pode ser gjustado ou o sinal néo
foi observado, substitua o cabo de conex&o e 0 sensor.

Falha no sinal externo de uma rotacao.

Verifique se o pino de checagem EXTSCL no painel de verificacéo
do fuso. Se o sina néo for gerado por rotacdo, substitua o cabo de
conexdo e o codificador de posicéo.

Falhano SPM.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

3.4.43 Codigo de Alarme 83

sensor MZi ou sensor BZi

Cabo blindado

O cabo esta co- O cabo esta
nectado ao pino  conectado ao
determinado nas  pino 10 na
especificagoes lateral do SPM
na lateral do

sensor

O SPM verifica as contagens de pulsos das fases A e B, toda vez que um
sinal de umarotagdo for gerado. O aarme € acionado quando € detectada
uma contagem de pul sos fora da faixa especificada.

(1)

)

Se este alarme for acionado quando o cabo € movido (como no caso
onde o fuso se desloca)

O condutor pode estar quebrado. Substitua o cabo. Se o liquido-
refrigerante penetrou no conector, limpe o conector.

Identificacdo e solugdo de problemas em outros casos

(a) O guste de um parémetro esta incorreto.

Consulte 0 "Manua de Pardmetros série ai do MOTOR
DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificacdo do par&
metro de gjuste do sensor.

(b) O sensor MZi ou o sensor BZi ndo foi gjustado corretamente.
Ajuste 0 sensor. Se 0 sensor ndo pode ser gjustado ou o sinal
ndo foi observado, substitua o cabo de conexdo e o
Sensor.

(¢) A blindagem do cabo entre o sensor e 0 SPM esta com
defeito.

Consulte a "Conexao", em "Descricbes série o i do SERVO-
AMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)", para verificagéo da
blindagemdo cabo.

(d) O cabodosinal estdamarrado junto ao condutor de energia do
servomotor. Se o cabo entre 0 sensor e 0 SPM estiver amarrado
junto ao condutor de energiado servomotor, separe-0s um do outro.

(e) Fahano SPM.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.
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3.4.44

Cddigo de Alarme 84

3.4.45

O sinal de sensor do fuso foi desconectado.
Consulte o Cadigo de Alarme 73 para a identificacdo e solucdo de
problemas deste alarme.

Caédigo de Alarme 85

3.4.46

O sinal de uma rotacéo do sensor de fuso ocorreu em local incorreto.
Consulte o Codigo de Alarme 81 para a identificacdo e solugdo de
problemas deste alarme.

Cddigo de Alarme 86

3.4.47

Sem ocorréncia do sinal de uma rotagéo do sensor de fuso.
Consulte o Cadigo de Alarme 82 para a identificacdo e solucdo de
problemas deste alarme.

Caédigo de Alarme 87

3.4.48

O sina do sensor de fuso esta anormal.
Consulte o Codigo de Alarme 83 para a identificacdo e solugdo de
problemas deste alarme.

Cdédigo de Alarme 88

3.4.49

O ventilador de refrigeracdo do coletor de calor ndo esta funcionando.
Se este alarme for acionado, substitua o ventilador de refrigeracéo do
coletor de calor SPM.

Caodigos de Alarme A, A1, e A2

A programacao de controle néo esté funcionando.
Foi detectado um erro durante o funcionamento da programagéo de controle.

(1) Seesteaarme for acionado quando o amplificador de fuso estiver
ligado
(a) Especificacdo incorreta de software
(b) Placade circuito impresso com defeito
Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.

(2) Seestedarmefor acionado quando o motor estiver ativado.
(a) Influénciade ruidos
Consulte a "Instalacao”, em "Descricdes série ai do SERVO-
AMPLIHCADOR FANUC (B-65282EN)", paraveif. dafiacéo deder-
ramento. Se afiacdo do sinal do sensor de fuso estiver amarrado
junto afiacdo de energia de qualquer um dos motores, separe-0s.
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3.4.50 cCodigo de Alarme b0

Ocorreu um erro na comunicacdo entre os médul os do amplificador (SPM,
SVM e PSM).

Identificacdo e solugdo de problemas quando este alarme € acionado
(1) Seeste alarme for acionado imediatamente apds o suprimento de
energiado CNC ter sido ativado
(a) Verifique o modo como os conectores estdo acoplados.
Geralmente, CXA2A e CXA2B devem ser acoplados.
(b) O cabo estd com defeito.
Verifiqgue o nimero do pino de conexdo. Se houver algum
problema, corrija-o.
Alternativamente, substitua o cabo.
(c) OSPM, SVM, ou 0 PSM estéo com defeito.
Substitua o SPM, SVM, ou 0 PSM. Alternativamente, substitua
aplacade controle SPM, SVM, ou o PSM do circuito impresso.

3.4.51 cCoédigos de Alarme C0,C1, e C2

Ocorreu um erro no dado serial de comunicagdo entre 0 CNC e o médulo
amplificador do fuso.

Identificagdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado
(a) O SPM est4 com defeito.

Substitua o SPM ou a placa de controle SPM do circuito impresso.
(b) O CNC esta com defeito.

Substitua a placa ou 0 médulo correspondente ao fuso serial.

3.4.52 cCodigo de Alarme C3

No chaveamento de fuso, foi encontrada uma discrepancia entre o sinal
do pedido de chaveamento (SPSL) e o estado interno do circuito de cha-
veamento do sinal de sensor do motor/fuso (sub-médulo SW).

Identificacdo e solucdo de problemas quando este alarme € acionado

O sub-médulo SW (SSW) estd com defeito.
Substitua o sub-médulo SW (SSW).
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3.4.53 Outros Alarmes

(1)

2)

Se o display de estado SPM for 4, 11, 30, 33, 51, 57, 58, b1, b2, ou b3
O display de estado significa que ocorreu uma condi¢cdo de alarme
no PSM. Verifique o display de estado do PSM, e vejaa Se¢do 2.3.

Sobre os alarmes 756 e 766 (nimero de eixo anormal) do CNC
Estes alarmes s podem ser acionados quando a Verificacdo de
Seguranca Dual estiver em uso. Se este alarme for acionado, verifique
se K76 mostrado abaixo esta preso ao conector JA7A do segundo
fuso. K76 é desnecessario se somente o primeiro fuso é utilizado.
Se a fiacdo estiver normal, substitua a placa de controle SPM
do circuito impresso.

CNC SPM SPM
(Primeiro fuso) (Segundo

JA41  JATB JA7TA  Ja7B | TUsO) JATA

K76

Detalhes de K76

K76
X2NDSP | (15)

| ov | (13)

conector de 20 pinos
meio-passo
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3.5

MODULO AMPLIFICADOR DE FUSO SERIE oCi

3.5.1

Esta secéo explica agueles cadigos de alarme para a série aCi que
necessitam de sequiéncias de identificacdo e solugdo de problemas, que sdo
diferentes daqueles paraa série o, mesmo quando os nimeros de darmes s20
idénticos. Para maiores detal hes sobre os codigos de darme que ndo constam
aqui, veja as descri¢des sobre o nimero correspondente dado na Secéo
2.4, "Médulo do Amplificador de Fuso".

Cddigo de Alarme 12

Foi detectada uma corrente excessivano motor.
Um fluxo de corrente muito grande fluiu para dentro do link DC do circuito
principal.

Para SPMC-2.2i até 15i
Foi detectada uma sobrecarga, sobrecorrente, ou uma voltagem baixa
no controle do suprimento de energia, no modulo de energia (IPM) do
circuito principal.
(1) Seestedarmefor acionado no SPM-2.2i até SPM-15i

Verifique também o codigo de alarme 09.

(2) Seeste alarme for acionado imediatamente apds um comando de

rotacdo de fuso ter sido especificado

(a) Fahano condutor de energia do motor.
Verifique se houve um curto-circuito entre os condutores de
energia do motor e um curto-circuito para o aterramento,
e substitua o condutor de energia, se hecessario.

(b) O isolamento do enrolamento do motor esta com defeito.
Se 0 motor edtiver em curto parao aterramento, substitua o motor.

(c) Os parémetros especificos para 0 motor ndo foram gjustados
corretamente. Consulte o "Manual de Par&metros série oi do
MOTOR DE FUSO AC FANUC (B-65280EN)".

(d) Falhano SPMC.
Um elemento de energia (IGBT, IPM) pode estar destruido.
Substitua o SPMC.

(3) Seestedarmefor acionado durante arotacdo do fuso
(a) Dedizamento dacorreia
Tudo indica que pode haver o deslizamento de correia entre o
fuso e o motor. Limpe as polias e gjuste atensdo da correia.

(b) Os parémetros especificos para 0 motor ndo foram gjustados
corretamente. Consulte o "Manual de Par&metros série oi do
MOTOR DO FUSO AC FANUC (B-65280EN)", para verificagdo
dos parémetros especificos de motor.
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(©)

3.5.2 cCodigo de Alarme 35

Falhano SPMC.

Um elemento de energia (IGBT, IPM) pode ter sido destruido.
Substitua o SPMC.

Se a condigdo de gjuste do amplificador ndo for satisfeita, ou o li-
quido-refrigerante for insuficiente devido a sujeira no coletor
de calor, os elementos de energia podem ter sido destruidos.
Quando o coletor de calor na parte posterior do amplificador
estiver muito sujo, limpe o coletor de calor, por exemplo, soprando
ar. Considere o uso de uma estrutura que previna o coletor
de calor de ficar exposto diretamente ao liquido-refrigerante.
Para a condicdo de instalac8o, consulte "Descri¢bes série
oi do SERVOAMPLIFICADOR FANUC (B-65282EN)".

Primeiro fuso

Segundo fuso

FS15i
G227
G235

FS16i
G070
G074

Héa uma grande diferenca entre a vel ocidade do motor calculada a partir do
codificador de posicéo, e avelocidade do motor estimada pel o software de fuso.

(1) Seum aarmefor acionado durante aintroducdo do comando de rotacéo

(a)

Erro no par@metro de gjuste do codificador de posicdo
Especifique corretamente os bits que representam a relagéo
entre a direcdo de rotacéo do codificador de posicdo, e adaro-
tacdo de fuso, e entre adirecdo de rotacao do fuso e adarotacéo
do motor.

FS15i FS16i Descrigao

3000#0 | 4000#0 | Diregbes de rotagdo do fuso e do motor de fuso

3001#4 | 4001#4

Diregdo de montagem do sensor de fuso (codi-
ficador de posigéo)

(b)

Ajuste invaido no parémetro da relacéo de transmissao

Verifique sefoi especificada umarelacéo de transmissdo invdida
Este valor é usado para converter avelocidade do codif. de posi-
¢ao em veloc. de motor. Certifique-se de especificar o valor correto.

FS15i FS16i Descrigao

3056 to 3059 | 4056 to 4059 | Dado de relagdo de transm. do motor-fuso

(©)

Erro de sina da embreagem/transmissdo

Certifique-se de que os sinais de entrada da embreagem/trans-
missdo (CTH1A, CTH2A) estdo corretos, no que diz respeito
a embreagem selecionada atualmente.

2)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
CTH1A | CTH2A
CTH1B | CTH2B

(d) Dedizamento de correia entre o fuso e o motor de fuso

Faca os gjustes de modo que ndo ocorra nenhum desli-
zamento de correia entre o fuso e o motor de fuso.

Se um alarme for acionado durante uma operacdo de corte
Ocorreu uma sobrecarga para diminuir a vel ocidade do motor.
Revise a condic&o de corte.
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